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Превод на оригиналната инструкция за техника на безопасност и експлоатация на
Косачка робот FREELEXO CAM
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Опасност! - Прочетете упътването за употреба, за да намалите риска от наранявания
Децата нямат право да използват това оборудване. Това оборудване може да се използва от хора с ограничени физически, сетивни или умствени способности или такива, които нямат опит и познания, ако са под наблюдение или са получили инструкции за безопасно използване на оборудването и разбиране на опасностите, произтичащи от такава употреба. Децата нямат право да играят с оборудването. Децата нямат право да почистват оборудването или да извършват поддръжка на ниво потребител.
Опасност!
Когато се използва машината, трябва да се спазват мерки за безопасност, за да се избегнат наранявания и щети. Моля, прочетете внимателно и изцяло упътването за употреба и инструкциите за безопасност. Запазете това упътване на безопасно място, за да имате достъп винаги до информацията. Ако предавате машината на друго лице, предайте му и това упътване за употреба, както и правилата за безопасна работа. Ние не носим отговорност за щети и злополуки, които са възникнали поради неспазването на тези указания и инструкции по техника на безопасността.
1. Инструкции по техника за безопасност

Предупреждение!

Прочетете цялата информация за безопасност, инструкции, илюстрации и технически данни, предоставени на или с този електроинструмент. Неспазването на следните инструкции може да доведе до токов удар, пожар и / или сериозно нараняване.

Съхранявайте цялата информация за безопасност и инструкции на безопасно място за бъдеща употреба.
Обща информация за безопасност за този електрически инструмент

Децата нямат право да използват това оборудване. Това оборудване може да се използва от хора с ограничени физически, сетивни или умствени способности или такива без опит и познания, ако са под надзор или са получили инструкции как да използват оборудването безопасно и разбират опасностите, които произтичат от такава употреба. Децата нямат право да играят с оборудването. Децата нямат право да почистват оборудването или да извършват поддръжка на ниво потребител.

Информация за безопасност за косачки роботи

· Винаги проверявайте машината за признаци на повреда преди употреба. Ремонтите могат да се извършват само от нашия сервиз. Ако по време на употреба възникнат необичайни вибрации, незабавно изключете машината и издърпайте предпазния щепсел. Проверете ножовете и ги почистете, ако е необходимо. Ако оборудването продължава да вибрира, изключете го, издърпайте предпазния щепсел и го изпратете в нашия сервиз.
· Износените части могат да се сменят само в нашия сервиз. При необходимост се свържете с посочения сервизен адрес.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЯ:

· Не докосвайте ножовете, докато машината не бъде изключена от акумулаторната батерия и ножовете не са спрели напълно;
· Натиснете предпазния превключвател и изключете оборудването от главния ключ
- преди да изчистите блокиран нож;
- преди извършване на каквито и да било проверки, почистване или друга работа по оборудването;
- ако е ударено чуждо тяло;
- всеки път, когато машината започне да вибрира странно;

· Прочетете внимателно инструкциите за безопасна работа с машината.

Забележка

a) Прочетете указанията с необходимото внимание. Запознайте се с управлението на оператора и правилната работа на оборудването.
b) Никога не позволявайте на лица, които не са запознати с тези инструкции, или на деца да използват машината. Свържете се с местната правителствена агенция за информация относно изискванията за минимална възраст за потребителя.
c) Операторът на машината или потребителят е отговорен за злополуки с други лица и/или тяхно имущество.

Предварителни мерки

a) Уверете се, че автоматичната система за периметър на зоната е правилно инсталирана в съответствие с инструкциите.
b) Проверявайте на редовни интервали от време зоната, в която ще работи оборудването, и отстранявайте всички камъни, клонки и клони, тел, кости и други чужди тела.
c) Машината трябва да се проверява визуално на редовни интервали от време, за да се гарантира, че ножовете, болтовете на режещия инструмент и ножовият възел не са нито износени, нито повредени. Износените и повредени ножове и болтове трябва да се сменят в комплект, за да се поддържа баланс.

Боравене
a) Никога не използвайте машината, ако един или повече от предпазителите са повредени или ако предпазителите не са в предвидената им позиция.
b) Дръжте ръцете и краката си далеч от въртящи се части.
c) Никога не повдигайте или транспортирайте машината, докато двигателят работи.
d) Отстранете заключващия механизъм от машината (или го активирайте): преди да изчистите всякакви запушвания; преди извършване на каквито и да е проверки, почистване или друга работа по оборудването.
e) Никога не оставяйте машината без надзор, ако знаете, че наблизо има домашни любимци, деца или други хора.

Поддръжка и съхранение

a) Уверете се, че всички гайки, болтове и винтове са затегнати здраво, за да сте сигурни, че оборудването е в безопасно работно състояние.
b) От съображения за безопасност сменете износени или повредени части.
c) Когато сменяте режещи инструменти, уверете се, че се използват само режещи инструменти за подмяна от правилния тип.
d) Уверете се, че батериите се зареждат само с подходящото зарядно устройство, препоръчано от производителя. Неправилната употреба може да доведе до токов удар, прегряване или до изтичане на корозивни течности от батерията.
e) В случай на изтичане на електролит, изплакнете с вода/неутрализация и в случай на контакт с очите и др., потърсете медицинска помощ.
f) Работите по поддръжката на машината трябва да се извършват в съответствие с инструкциите на производителя.

ВНИМАТЕЛНА РАБОТА И ИЗПОЛЗВАНЕ НА АКУМУЛАТОРНО ОБОРУДВАНЕ
· Уверете се, че оборудването е изключено, преди да поставите батерията. Поставянето на батерия във включен електрически инструмент може да причини злополуки.
· Зареждайте батериите само в зарядни устройства, препоръчани от производителя. Зарядно устройство, което е предназначено за определен тип батерии, може да представлява риск от пожар, ако се използва с други видове батерии.
· Използвайте само правилните батерии в електрическите инструменти. Използването на други батерии може да доведе до наранявания и риск от пожар.
· Дръжте неизползваните батерии далеч от кламери, монети, ключове, пирони, винтове и други метални предмети, които могат да причинят късо съединение между контактите. Късо съединение между контактите на акумулатора може да причини изгаряния или пожар.
· В случай на неправилна употреба, течността може да изтече от батерията. Избягвайте контакт с него. Ако го докоснете по погрешка, изплакнете засегнатата област с вода. Ако течността попадне в очите си, също потърсете лекарска помощ. Изтичащата течност от батерията може да причини дразнене на кожата или изгаряния.

Специални инструкции по техника на безопасност

Всички опаковки акумулаторни батерии окомплектоваме най-акуратно, за да Ви предоставим акумулаторни батерии с максимална енергийна плътност, трайност и сигурност. Акумулаторните клетки имат многостепенни защитни приспособления. Всяка отделна клетка първо се форматира и се записват електрическите й характеристики. След това тези данни се използват, за да се групират опаковки с възможно най-добри акумулаторни батерии. Въпреки всички предварителни предпазни мерки при обслужването на акумулатори винаги е необходима предпазливост. За безопасна работа е наложително да се спазват следните точки.

Безопасна работа се гарантира само с неповредени клетки! Неправилното боравене води до повреди на клетките.
Внимание! Анализите потвърждават, че грубото неправилно използване и неправилна поддръжка са основна причина за повреди в мощните акумулаторни батерии.
Указания за акумулатора

1. Акумулаторът на акумулаторния уред при доставянето не е зареден. Затова преди първото пускане в експлоатация акумулаторът трябва да се зареди.
2. С цел оптимална акумулаторна мощност избягвайте дълбоките цикли на изпразване! Зареждайте често Вашия акумулатор.
3. Съхранявайте Вашия акумулатор на студено, най-добре при температура от 15 °C, и най-малкото зареден на 40 %. 

4. Литиево-йонните акумулатори подлежат на естествено стареене. Най-късно когато мощността на акумулатора съответства на само малко повече от 80 % от новото състояние, акумулаторът следва да се смени! Отслабнали клетки в остарял акумулатор вече не са в състояние да отговорят на високите изисквания за мощност и следователно представляват риск за безопасността.
5. Не хвърляйте употребени акумулатори в открит огън. Опасност от експлозия!
6. Не запалвайте или излагайте на изгаряне акумулатора.
7. Не изпразвайте дълбоко акумулаторите! 

Дълбокото изпразване поврежда клетките на акумулатора. Най-честата причина за дълбокото изпразване на акумулатора е продължителното складиране респ. неизползване на частично изпразнени акумулатори. Приключете процеса на работа, щом като мощността забележимо намалява или се е задействала защитната електроника. Складирайте акумулатора едва след пълното зареждане.
8. Пазете акумулаторите респ. уреда от претоварване! 

Претоварването бързо води до прегряване и повреждане на клетката във вътрешността на корпуса на акумулатора, без прегряването да е външно забележимо.
9. Избягвайте повреди и удари! 

Незабавно подменяйте акумулатори, които са паднали от разстояние над един метър или които са били изложени на чести удари, дори когато корпусът на акумулатора изглежда неповреден. Акумулаторните клетки във вътрешната част е възможно да са сериозно повредени. За целта съблюдавайте също така указанията за екологосъобразно отстраняване.
10. При претоварване и прегряване вграденото защитно изключване изключва уреда по причини, свързани с безопасността. Внимание! Не задействайте повече превключвателя за вкл-/ изключване, ако защитното изключване е изключило уреда. Това може да доведе до повреди по акумулатора.
11. Използвайте само оригинални акумулатори. Използването на други акумулатори може да доведе до наранявания; експлозия и опасност от пожар.
12. Защитете своята батерия от влага, дъжд и висока влажност на въздуха. Влагата и дъждът и високата влажност на въздуха могат да причинят опасни повреди на батерийните клетки. В никакъв случай не зареждайте и не работете с батерии, които са били изложени на влага, дъжд или висока влажност на въздуха - незабавно ги сменете!
13. Ако Вашето устройство е оборудвано със сменяема батерия, по съображения за безопасност я махнете от Вашето устройство след приключване на Вашата работа

Указания за зарядното устройство и процеса на зареждане

1. Съблюдавайте посочените данни върху фирмената табелка с данни на зарядното устройство. Включвайте зарядното устройство само към посоченото върху фирмената табелка мрежово линейно напрежение.
2. Пазете зарядното устройство и проводника от повреди и остри ръбове. Повредените кабели следва да се подменят незабавно от електроспециалист.
3. Пазете зарядното устройство, акумулаторите и акумулаторния уред далеч от деца.
4. Не използвайте повредени зарядни устройства.
5. Не използвайте доставеното зарядно устройство за зареждането на други акумулаторни уреди.
6. При голямо натоварване акумулаторът се нагрява. Преди започване на процеса на зареждане оставете акумулатора да се охлади на стайна температура.
7. Не презареждайте акумулаторите! 

Спазвайте максималното време на зареждане. Това време на зареждане важи само за изпразнени акумулатори. Многократното поставяне на зареден или частично зареден акумулатор води до презареждане и повреждане на клетката. Не оставяйте акумулаторите поставени няколко дни в зарядното устройство.
8. Никога не използвайте и не зареждайте акумулатори, за които предполагате, че последното зареждане на акумулатора е било от преди повече от 12 месеца. Голяма е вероятността акумулаторът вече да е рисковано повреден (дълбоко изпразване).
9. Зареждане при температура под 10 °C води до химично повреждане на клетката и може да предизвика пожар.
10. Не използвайте акумулатори, които са се нагрели по време на зареждането, тъй като акумулаторните клетки биха могли да са сериозно повредени.
11. Не използвайте повече акумулатори, които по време на зареждането са се огънали или деформирали, или които проявяват необичайни признаци (газоотделяне, шум от съскане, изпукване,...)
12. Не изпразвайте изцяло акумулатора (препоръчителна дълбочина на изпразване макс. 80 %). Пълното изпразване води до преждевременно стареене на акумулаторните клетки.
13. Не зареждайте никога батериите без надзор!

Защита от околни влияния

1. Носете подходящо работно облекло. Носете защитни очила.
2. Пазете Вашия акумулаторен уред и зарядното устройство от влага и дъжд. Влагата и дъждът могат да доведат до опасно повреждане на клетките.
3. Не използвайте акумулаторния уред и зарядното устройство в зоната на пари и възпламеняеми течности.
4. Използвайте зарядното устройство и акумулаторните уреди само в сухо състояние и при околна температура от 10-40 °C.
5. Не съхранявайте акумулатора на места, които могат да достигнат температура над 40° C, по-специално в паркирано на слънце МПС.
6. Пазете акумулаторите от прегряване! Претоварване, презареждане или слънчево облъчване водят до прегряване и до повреждане на клетката. В никакъв случай не зареждайте и не работете с акумулатори, които са прегрели – незабавно ги сменете.
7. Складиране на акумулатори, зарядни устройства и акумулаторни уреди. Съхранявайте зарядното устройство и Вашия акумулаторен уред само в сухи помещения с околна температура от 10-40 °C. Литиево-йонният акумулатор съхранявайте на студено и сухо място при 10-20 °C. Пазете от влажността на въздуха и директното слънчево облъчване! Съхранявайте акумулаторите само в заредено състояние (заредени най-малко на 40 %).
8. Предотвратявайте замръзването на литиево-йонния акумулатор. Акумулатори, които са били съхранявани по-дълго от 60 минути под 0 °C следва да се отстранят по екологосъобразен начин.
9. Предпазливост при боравенето с акумулатори по отношение на електростатичното зареждане: електростатичните изпразвания водят до повреди на защитната електроника и акумулаторните клетки! За целта избягвайте електростатичното зареждане и никога не докосвайте полюсите на акумулатора!

Акумулаторите и акумулаторно задвижваните електрически уреди съдържат вредни за околната среда материали. Не изхвърляйте батерии или акумулаторни уреди в битовата смет.
За професионално третиране като отпадък батерията трябва да се предаде в подходящ пункт за събиране. Ако не Ви е известен пункт за събиране, попитайте в общинската администрация.

За правилно изпращане на дефектни / повредени литиево йонни батерии, моля, свържете се с нашата служба за обслужване на клиенти или мястото на продажба, където е закупено устройството.

При изпращане или изхвърляне на батерии или акумулаторни уреди внимавайте, те да бъдат опаковани в отделни найлонови торбички, за да предотвратите късо съединение или пожар!

Съхранявайте добре указанията за техника на безопасност.
Предупреждение!

Прочетете цялата информация за безопасност, инструкции, илюстрации и технически данни, предоставени на или с този електроинструмент. Неспазването на следните инструкции може да доведе до токов удар, пожар и / или сериозно нараняване.

Съхранявайте цялата информация за безопасност и инструкции на безопасно място за бъдеща употреба.

Обяснение на използваните символи (вж. Фиг. 13)

A. ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ - Прочетете инструкциите за експлоатация, преди да започнете да използвате машината.
B. ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ - Пазете безопасно разстояние от машината, когато тя работи!
C. ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ - Винаги задействайте заключващия механизъм преди извършване на каквато и да е работа по машината или преди повдигане на машината! ВНИМАНИЕ - Не докосвайте въртящи се остриета!
D. ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ - Не се возете на машината! 

ВНИМАНИЕ - Не докосвайте въртящите се остриета
E. Клас на защита II (двойно изолиран)
F. Съхранявайте батерията само в сухи помещения с околна температура от + 10° C до + 40° C. Поставете само заредени батерии на съхранение (заредени поне 40%).
G. Клас на защита III
H. Бавен предпазител 2 A
I. За използване само в сухи помещения.
J. ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: За да заредите батерията, използвайте само подвжиния захранващ блок NT24/1 / PS24/ 1, доставен с този инструмент.
Важно!

Винаги издърпвайте щепсела и изключвайте периметърния проводник от зарядната станция по време на буря.
2. Устройство и окомплектовка
2.1. Устройство (Фиг. 1/2)
1. Косачка робот

2. Контролен панел

3. Бутон СТОП / бутон за освобождаване на капака на контролния панел
4. Съоръжение за регулиране на височината на косене
5. Сензор за дъжд
6. Дръжка за носене
7. Главен превключвател
8. Задно колело
9. Капак на отделението за батерията
10. Ножове

11. Плоча на ножовете

12. Предно колело
13. Капак на контролния панел

14. USB връзка

15. Камера

16. Сензори за разстояние
19. Станция за зареждане
19а. LED дисплей на зарядната станция

19b. Щифт за зареждане на зарядна станция
20. Захранващ блок (кабел)
21. Закрепващи винтове
22. Шестоъгълен ключ 

23. Закрепващо колче
24. Водещ кабел
25. Кабелен съединител
26. Резервни ножове
27. Магнитна лента

28. Линия (за отделяне)
2.2. Окомплектовка
Моля, проверете дали артикулът е окомплектован, както е посочено в обхвата на доставката. Ако части липсват, моля, свържете се с нашия сервизен център или магазина, от който сте закупили, най-късно до 5 работни дни след закупуване на артикула и при представяне на валидна сметка за покупка. Също така вижте гаранционната таблица в сервизната информация в края на инструкциите за експлоатация.
· Отворете опаковката и извадете внимателно машината.
· Свалете всички опаковъчни материали и/или транспортни фиксатори (ако има).
· Проверете дали всички елементи са налични.

· Проверете тримера за трева и аксесоарите за повреди при транспортиране.

· По възможност запазете опаковката до края на гаранционния срок.
Опасност!
Машината и опаковъчните материали не са играчки. Не допускайте деца да си играят с найлонови торбички, фолио или малки части. Съществува опасност от поглъщане или задушаване!
Обхват на доставка, монтажни материали и аксесоари (някои не са включени):

Подробности за обхвата на доставката можете да намерите в приложения информационен лист.

· Косачка робот
· Захранващ блок (кабел)
· Станция за зареждане
· Закрепващи винтове (4 бр.)
· Резервни ножове
· Закрепващи колчета
· Водещ кабел
· Кабелни съединители
· Магнитна лента
· Шестоъгълен ключ
· Акумулаторна батерия
· Линия (за отделяне)
· Оригинални инструкции за експлоатация
· Инструкции за безопасност
· Превод на оригиналната инструкция за техника на безопасност и експлоатация
Необходими помощни средства (не се доставят)

· Чук
· Клещи
· Устройство за оголване на кабели
· Нивелир (по избор)
3. Правилен начин на употреба
Косачката Робот е предназначена за частна употреба, т.е. за използване в дома и градината и само за косене на тревни площи.

Оборудването трябва да се използва само по предназначение. Всяка друга употреба се счита за случай на неправилна употреба. Потребителят / операторът, а не производителят, ще бъде отговорен за всяка щета или нараняване от какъвто и да е вид, възникнали в резултат на неправилната употреба.
Моля, обърнете внимание, че нашето оборудване не е предназначено за комерсиална, търговска или промишлена употреба. Нашата гаранция ще стане невалидна, ако оборудването се използва за комерсиални, търговски или промишлени или еквивалентни цели.
4. Технически данни
Напрежение ..................................................... 18 V

Обороти на електромотора ................... 3400 min-1
Защита ............................................................. IPX4

Клас на защита .................................................... III

Тегло ............................................................ 8,75 kg
Ширина на косене ......................................... 18 cm

Брой ножове .......................................................... 3

Макс. наклон ................................................... 25 %

Ниво на звуково налягане LpA ................ 46 dB (A)

Несигурност K ........................................ 2,3 dB (A)

Ниво на звукова мощност LWA ............... 57 dB (A)

Несигурност K ......................................... 2,3 dB (A)

Височина на косене настройка .............. 20-60 mm; безкрайно регулируема
Водеща кабелна антена
Работна честотна лента ........................... 0-148,5 KHz

Максимална мощност на предаване .... 67,05 dBuA/m

Захранващ блок

Входно напрежение: ..................... 100-240 V ~ 50/60 Hz

Изходно напрежение: ......................................... 24 V DC

Изходен ток: .............................................................. 1,5 A

Клас на защита: ......................................................... [image: image11.emf]
Стойностите на звука са измерени в съответствие със стандартите EN ISO 3744: 1995 и ISO 11094: 1991.

Предупреждение! 
Това оборудване генерира електромагнитно поле по време на работа. При определени обстоятелства това поле може активно или пасивно да възпрепятства медицинските импланти. За да намалите риска от сериозни или фатални наранявания, препоръчваме на лица с медицински импланти да се консултират с лекаря си и производителя на медицинския имплант преди да използват оборудването.
5. Стартиране

Прочетете изцяло инструкциите за експлоатация, преди да започнете работа по инсталирането на косачката робот. Качеството на инсталационните работи има пряк ефект върху резултатите от косене.

5.1 Как работи

Следвайте внимателно инструкциите за експлоатация, за да сте сигурни, че косачката-робот работи правилно и безопасно.

Косачката робот избира посоката си на произволен принцип. Цялата градина се коси от косачката-робот, достигайки всички зони, които не са блокирани от граници и препятствия. Когато косачката-робот открие, че е достигнала граница на моравата или разпознае препятствие, тя ще промени посоката си и ще коси в различна произволна посока. Използвайки сензори, косачката-робот може да разграничи препятствията и тревните площи, което му позволява да се движи свободно в работната си зона.
Косачката робот има камера, която генерира и обработва изображения на зоната пред вас. На тази база предстоящата зона се проверява дали е зона за косене или граница на моравата или препятствие. Ако зоната отпред се оцени като зона за косене, косачката-робот ще се движи право напред с активирана косачка. Ако лежащата отпред зона се оцени като граница на моравата или препятствие, косачката-робот ще спре, ще провери отново за зона за косене и ще продължи да коси в произволна посока. Зоната за косене трябва да бъде проверена и адаптирана внимателно, така че косачката-робот да има достатъчно място, за да разпознае къде свършва. Границите на моравата трябва да бъдат ясно дефинирани, така че косачката-робот да може да ги разпознае в рамките на времето си за реакция.
Целта на положения водещ кабел (24) е да накара косачката-робот да се закачи точно в станцията за зареждане (19); не поставя никакви ограничения по време на косене. Следователно е наложително косачката-робот да бъде на тревна площ с ясни оптически или физически граници. За да може косачката-робот да намери водещия кабел (24) и след това станцията за зареждане (19), тя трябва да е в станцията за зареждане (19), когато режимът на косене се стартира за първи път. Той използва глобална навигационна сателитна система (GNSS), за да определи позицията на станцията за зареждане (19). Ако позицията на станцията за зареждане (19) някога се промени, от съществено значение е косачката-робот да бъде поставена отново в станцията за зареждане (19) за калибриране. Уверете се, че няма екраниране или покрив, който може да попречи на операцията по позициониране. Избягвайте да поставяте зарядната станция (19) близо до високи сгради. При някои обстоятелства калибрирането може да се провали. В такива случаи поради слаб сигнал.
Когато нивото на заряд на батерията е ниско, косачката-робот ще се върне към станцията за зареждане (19). С помощта на GNSS модула косачката-робот ще определи разстоянието си от зарядните станции (19) и ще го търси. Ако косачката-робот се сблъска с граница на градина или някакви препятствия по пътя си към кръга за търсене, тя ще запази позицията си и зоната за косене ще бъде картографирана. Това ще помогне на косачката-робот да се върне към станцията за зареждане (19) по-бързо при бъдеща употреба. Когато косачката-робот стигне до водещия кабел (24), тя ще се върне към станцията за зареждане (19) с помощта на своите сензори за разпознаване на проводници. Това може да отнеме няколко минути в зависимост от размера и сложността на градината.
Глобалната навигационна сателитна система (GNSS) също се използва за получаване на специфични за местоположението данни за изгрева и залеза. Трябва да има достатъчно дневна светлина, за да работи правилно косачката-робот. Проверявайте редовно обектива на камерата (15) за признаци на замърсяване.
5.2 Сензори

Косачката робот е оборудвана с редица сензори за безопасност. Тези сензори позволяват на косачката-робот да се движи в зоната на косене.
· Сензор за повдигане: Ако косачката робот е изместена отзад с повече от 30° спрямо земята или ако предно колело (12) загуби контакт със земята, косачката робот и въртенето на ножовете (10) ще бъдат спрени незабавно.
· Сензор за накланяне: Ако косачката робот се наклони силно в която и да е посока, косачката робот и въртенето на ножовете (10) незабавно се спират.

· Сензор за препятствия: Косачката робот е в състояние да открива препятствия по пътя си. Ако косачката робот се сблъска с препятствие, косачката робот и въртенето на ножовете (10) ще бъдат спрени незабавно и косачката ще се отдалечи от препятствието.
· Камера: Косачката-робот се доставя с камера (15), която анализира зоната за косене (приблизително 1m2), разположена пред нея. Камерата е насочена към земята, така че обектите, разположени в зоната на екрана, да се показват на максимална височина от 50 см. Материалът на изображението, който трябва да се обработва, се записва само локално и временно в косачката-робот и непрекъснато се презаписва. Косачката-робот може да разпознае препятствията и работната зона, в която вече няма морава. Когато косачката-робот се натъкне на препятствие или вече не засича морава, тя ще спре и ще започне да коси отново в произволна посока. Поради модула на камерата е невъзможно косачката-робот да работи в здрач или през нощта. Избраният работен прозорец трябва да е в рамките на дневните часове, когато има достатъчно дневна светлина, за да може косачката-робот да работи надеждно. Това също така помага да се защитят и малки животни, които са активни привечер, като таралежите. 
· Сензори за разстояние: Косачката-робот е оборудвана със сензори за разстояние (16), които му позволяват да открива препятствия по пътя си. Когато косачката-робот се натъкне на препятствие, тя ще спре и ще започне да коси отново в произволна посока. 
· Сензор за магнитна лента: Косачката-робот е оборудвана със сензор за магнитна лента за разпознаване на магнитна лента (27), лежаща на земята. Когато косачката-робот попадне на магнитна лента, тя ще спре и ще започне да коси отново в произволна посока. Магнитната лента служи като виртуална граница за създаване на зони от градината, където косачката-робот няма право да коси.
· Сензор за дъжд: Косачката-робот е оборудвана със сензор за дъжд (5), за да не може да работи при дъжд. Когато косачката-робот засече дъжд, тя ще се върне в станцията за зареждане (19) и ще бъде напълно заредена там. Когато сензорът за дъжд (5) изсъхне отново, косачката-робот ще започне да работи отново, при условие че все още е в активен времеви прозорец. Когато сензорът за дъжд (5) се задейства, светодиодът на сензора за дъжд (53) ще светне. Не свързвайте накъсо двата метални сензора с метал или друг проводящ материал. Това ще попречи на правилната работа на косачката-робот.
· GNSS модул: Косачката-робот определя своята позиция и позицията на зарядната станция (19) посредством глобална сателитна навигационна система (GNSS). Това помага на косачката-робот да намери своя път обратно към станцията за зареждане (19). Косачката-робот може да използва GNSS модула, за да определи местните часове за изгрев и залез, така че да бъде предотвратена от косене по здрач и през нощта. Това също така означава, че косачката-робот може да работи надеждно със своята камера (15). Косачката-робот също използва GNSS модула по всяко време, за да определи разстоянието си от зарядната станция (19). На косачката-робот е разрешено да се движи на не повече от 1000 m от станцията за зареждане (19), в противен случай GNSS светодиодът (54) ще светне в жълто и косачката-робот не може да работи в режим на основна зона. Разстоянието на косачката от станцията за зареждане (19) е без значение за работа в режим на вторична зона.

5.3 Подготовка

Ако тревата е по-висока от 60 мм, тя първо трябва да се скъси, за да се избегне излагането на косачката-робот на прекомерно натоварване и неблагоприятно въздействие върху ефективността на нейната работа. За да направите това, използвайте стандартна косачка за трева или тример. Отстранете всички свободни предмети от тревата, които биха могли да бъдат повредени от косачката-робот или да причинят повреда на самата косачка-робот.

Проверете зоната за косене, границата на моравата и всички зони, които не искате да бъдат косени. Следващите раздели на тези инструкции за експлоатация съдържат информация за това как можете да определите точни граници на моравата и да защитите специфични зони. Някои препятствия могат да бъдат открити навреме от косачката-робот и не изискват сложна защита.

Пригответе следните инструменти: Чук, клещи, устройство за оголване на кабели и нивелир (по избор).
5.3.1 Изчисляване на наклона на моравата

Косачката-робот може да се справи с наклони до 25%. Следователно трябва да избягвате по-стръмни наклони. Наклонът може да се определи на базата на височината, разделена на разстоянието (Фиг. 3а).

Пример: a/b = 25 cm/100 cm = 25 %
5.3.2 Инсталиране на батерията

Батерия (A) от серията Power-X-Change е необходима за работа с косачката-робот. Важно: В зависимост от модела на вашата косачка-робот, тя може да не се доставя в комплект с батерията (A). Отворете капака на отделението за батерията (9). Натиснете бутона за заключване на батерията (A) и натиснете батерията (A) в предоставената стойка. Затворете капака на отделението за батерии (9) и се уверете, че е застопорен правилно (Фиг. 3b). За да извадите батерията (A), отворете капака на батерията (9). Натиснете бутона за заключване на батерията (A) и извадете батерията (A).
5.4 Станция за зареждане
5.4.1 Разположение на зарядната станция
Започнете с определяне на най-добрата позиция за зарядната станция (19). Имате нужда от външен контакт с постоянно захранване с електричество, така че косачката-робот да работи по всяко време. Зарядната станция (19) трябва да бъде поставена на равна площ на нивото на тревата. Уверете се, че зоната е равна и суха. В идеалния случай трябва да поставите станцията за зареждане (19) на ръба на зоната за косене. Моля, имайте предвид, че захранващият кабел за зарядната станция (19) не трябва да се полага вътре в зоната за косене. Ако е така, ще трябва да бъде заровен, за да се избегне повреда от косачката-робот. Разположете зарядната станция (19) заедно с водещия кабел (24) на открито място без препятствия, което е възможно най-достъпно от всички посоки. Избягвайте да поставяте зарядната станция (19) в труднодостъпни ъгли или в зони, до които можете да стигнете само през тесни места. Максималното разстояние от станцията за зареждане (19) до границата на поляната не трябва да надвишава 1000 m. Това служи за намаляване на риска от кражба. При по-големи разстояния GNSS LED (54) ще светне в жълто и косачката-робот не може да работи в режим Основна зона. Разстоянието на косачката от станцията за зареждане (19) е без значение за работа в режим на вторична зона. За да се гарантира ефективно и автоматично косене, се препоръчва да ограничите разстоянието от границата на моравата до зарядната станция (19) до 50 m. Тъй като разстоянието от станцията за зареждане (19) се увеличава, е възможно косачката-робот вече да няма достатъчно заряд на батерията, за да се върне към станцията за зареждане (19). Използвайте батерия с по-голям капацитет за по-големи площи за косене. Изберете място на сянка, защото е най-добре да зареждате батерията на хладно място. Високи сгради или дървета могат да отслабят сигнала на GNSS, така че косачката-робот да не може да намери пътя си обратно към станцията за зареждане (19) автоматично. Ето защо е важно да спазвате разумно разстояние от високи сгради и дървета и да се уверите, че станцията за зареждане (19) е под открито небе. Също така имайте предвид, че водещият кабел (24) трябва да бъде положен в права линия най-малко 1 m пред зарядната станция (19) и най-малко 0,5 m зад зарядната станция (19) (Фиг. 4a). Завоите непосредствено пред станцията за зареждане (19) могат да причинят проблеми при свързване със станция за зареждане.
5.4.2 Локализация на зарядната станция

Когато батерията е почти празна, косачката-робот ще се върне към станцията за зареждане (19), като следва водещия кабел (24). Косачката-робот сравнява своята действителна позиция с калибрираната позиция на станцията за зареждане на редовни интервали с помощта на GNSS. Косачката-робот се движи в посока на зарядната станция (19) и търси водещия кабел (24) в няколко стъпки. Докато прави това, косачката-робот спира от време на време, преди да потегли, ако е необходимо, в друга посока, за да достигне водещия кабел (24). Когато косачката-робот се доближи до водещия кабел (24), тя ще започне да открива позицията си с помощта на въртеливи движения и силата на сигнала, предаван от водещия кабел (24).

Ако косачката-робот се натъкне на препятствие или граница на моравата по време на косене, тази позиция ще бъде запазена. Създадената в резултат на това карта помага на косачката-робот да намери станцията за зареждане (19) по-бързо.

Когато косачката-робот достигне водещия кабел (24), тя ще го последва обратно на часовниковата стрелка до станцията за зареждане (19). Затова се уверете, че станцията за зареждане (19) е обърната в правилната посока, когато я позиционирате (Фиг. 4a).
5.4.3 Свързване на зарядната станция към захранващия блок

1. Преди да свържете зарядната станция (19) към захранването, проверете дали мрежовото захранване е 100-240 V при 50/60 Hz.
2. Свържете захранващия блок (20) директно към контакта. Не използвайте кабела за друга употреба.
3. Не използвайте захранващия блок, ако е повреден (20). В случай на повреда на кабели или захранващ блок (20), незабавно се свържете с упълномощен специалист за подмяна.
4. Не зареждайте косачката робот на влажно място. Не зареждайте косачката робот при температури над 40° C или под 5° C.
5. Дръжте косачката робот и захранващия блок (20) далеч от вода, източници на топлина и химикали. Дръжте кабела на захранващия блок (20) далеч от остри ръбове, за да предотвратите повреда.
6. Свържете захранващия блок (20) към зарядната станция (19). (Фиг. 4b)
7. С главния превключвател (7) в положение ON и с поставена батерия, поставете косачката-робот в станцията за зареждане (19) и я заредете напълно, преди да я използвате за първи път.
5.4.4 Информация за зареждане

Косачката робот се връща към станцията за зареждане (19) във всяка от следните ситуации:

· Изпращате косачката робот обратно ръчно.
· Нивото на зареждане на батерията пада под 30%.
· Краят на ежедневното работно време е достигнат.
· Сензорът за дъжд се е задействал.
· Косачката робот е прегряла.
· Когато настъпи здрач, което прави невъзможна правилната работа на камерата.

В този случай косачката-робот търси водещия кабел (24) и след това се движи автоматично по посока обратна на часовниковата стрелка по водещия кабел (24) до станцията за зареждане (19).

Докато батерията се зарежда, светодиодът на батерията (55) на косачката-робот ще мига в зелено. Когато батерията е напълно заредена, светодиодът на батерията (55) и LED дисплеят (19a) на станцията за зареждане (19) ще светят в зелено. След като се зареди напълно, косачката-робот ще възобнови работата си или ще остане в станцията за зареждане (19) до следващия работен прозорец.

Ако има препятствие по направляващия кабел (24) по време на пътуването обратно към станцията за зареждане (19), косачката робот ще спре пред препятствието след няколко опита и няма да може да се върне към зарядната станция (19). Отстранете всички препятствия по водещия кабел (24). Ако температурата на батерията надвиши 45 °C, зареждането ще спре, за да се предотврати повреда на батерията. Зареждането ще се възобнови автоматично, след като температурата падне отново.

Ако температурата на контролера на косачката-робот надвиши 65 °C, косачката-робот ще се върне към станцията за зареждане (19). Работата ще се възобнови в съответствие с настройките, след като температурата падне отново. Ако батерията се изтощи, преди косачката-робот да се е върнала към станцията за зареждане (19), косачката-робот няма да може да стартира отново. Върнете косачката-робот до станцията за зареждане (19) и оставете главния прекъсвач (7) включен. Kосачката-робот ще се зарежда автоматично.
5.5 Водещ кабел

ВАЖНО! Прекъснат направляващ кабел и последващи щети не се покриват от гаранцията!

5.5.1 Полагане на водещия кабел

Водещият кабел (24) може да бъде положен както на земята, така и в земята. Закрепващите колчета (23) могат да се счупят, докато се забиват в твърда или суха земя. Ако земята е много суха, поливайте моравата, преди да монтирате водещия кабел (24).

· Монтаж на земята
Поставете водещия кабел (24) стабилно на земята и го закрепете с доставените закрепващи колчета (23). Можете да регулирате позицията на водещия кабел (24) през първите седмици от използването на косачката-робот. С течение на времето обаче водещият кабел ще обрасне с трева и вече няма да се вижда. Инсталирайте водещия кабел (24) с максимално разстояние от 1 m между закрепващите колчета (23). Избягвайте ситуации, при които водещият кабел (24) всъщност не лежи на земята. Уверете се, че водещият кабел (24) не може да бъде прекъснат от косачката-робот. Докато косачката-робот коси, тя ще се движи с въртящи се ножове по направляващия кабел.
· Монтаж в земята

Заровете водещия кабел (24) в земята на дълбочина до 5 см. Това ще предотврати повреда на водещия кабел (24) например по време на култивиране или аериране.

Важно!

Тъй като водещият кабел (24) не винаги се полага по протежение на границата на моравата, важно е да се отбележи къде е позициониран водещият кабел (24), така че да не бъде повреден по време на бъдещи градински проекти. Направете чертеж или направете снимки, за да документирате подредбата. Ако водещият кабел (24) не е заровен в земята, не трябва да култивирате или аерирате близо до водещия кабел (24), за да избегнете повредата му.
5.5.2 Инсталиране на веригата за търсене

· Водещият кабел (24) образува верига за търсене, която се използва от косачката-робот, за да намери своя път обратно към станцията за зареждане (19).
· Поставете водещия кабел (24) в права линия най-малко 1 m пред зарядната станция (19) и най-малко 0,5 m зад зарядната станция (19) (Фиг. 4a). Завоите непосредствено пред станцията за зареждане (19) могат да причинят проблеми при свързване със станция за зареждане.
· Водещият кабел (24) трябва да обхваща минимална площ от 5 m² (Фиг. 4a). Препоръчително е да използвате цялата дължина на водещия кабел (24) и да го поставите във формата на квадрат, доколкото е възможно. Кръгът за търсене трябва да бъде ориентиран така, че косачката-робот да може да достигне до станцията за зареждане (19) от всяка точка на градината.
· Разстоянието между два водещи кабела (24) трябва да бъде най-малко 0,8 m (Фиг. 4a).
· Водещият кабел (24) не трябва да се пресича сам.
· Уверете се, че няма препятствия по водещия кабел (24).
· Уверете се, че няма препятствия на разстояние от прибл. 30 cm отляво и отдясно на водещия кабел (24) (Фиг. 4c). Стойте далеч от границата на градината и от твърде високи павета. Ако пътеката минава на нивото на земята с моравата, можете да поставите водещия кабел (24) там, без да оставяте празнина.
5.6 Свързване на зарядната станция

Завършете полагането на целия водещ кабел (24), преди да го свържете към зарядната станция (19). Използвайте клещи за оголване на кабели, за да отстраните дължина от 10 до 15 mm от изолацията от краищата на водещия кабел (24) за свързване към станцията за зареждане (19). 
Извадете щепсела, преди да свържете водещия кабел (24) към зарядната станция (19). Краят на водещия кабел (24), положен към предната страна на зарядната станция (19), трябва да бъде прекаран отзад през кабелните държачи от долната страна на зарядната станция (19). Проверете дали този край е здраво закрепен към станцията за зареждане (19) и е свързан към левия черен конектор. 
След като водещия кабел (24) е положен, прекарайте свободния край през отвора и го свържете към червената връзка вдясно (Фиг. 4d).

Важно! Водещият кабел (24) не трябва да се пресича!

След това свържете захранването. Когато инсталацията е завършена правилно, LED дисплеят (19a) на станцията за зареждане (19) трябва да свети постоянно в зелено. Ако светодиодът не свети, първо проверете връзките.

Ако светодиодът свети зелено, но не постоянно, прочетете таблицата, озаглавена „Дисплей на станцията за зареждане и отстраняване на неизправности“ в края на тези инструкции за експлоатация.
5.7 Зона за косене - Препятствия и граници на зоната за косене

5.7.1 Граница на моравата

Зоната за косене трябва да има точна и напълно ограждаща тревна площ. Запознайте се с възможностите за дефиниране на граница на морава, както е описано в този раздел. След това започнете от която и да е точка на границата на поляната с преглед на границата на градината и следвайте границата в кръг, докато се върнете в началната си точка.

Всички участъци от работната зона, които искате да изключите, трябва да бъдат оградени по същия начин с точна граница на моравата. Продължете по същия начин, както за външните граници на зоната за косене. 
· Тесни места
Ако площта на моравата има тесни места, вашата косачка-робот ще може да работи там, стига коридорът да е с ширина най-малко 1,2 m и максимална дължина 8 m (Фиг. 5a). В случай на дълги и тесни участъци, косачката-робот може вече да не може да намери своя път обратно към станцията за зареждане (19).

· Разстояние от границата на моравата
Когато косачката-робот се доближи до границата на моравата, това ще бъде засечено от камерата (15) в предната част на косачката-робот. Свободното разстояние от моравата трябва да бъде най-малко 30 cm (Фиг. 5b). Проверете дали няма разлика във височината на границата на моравата, тъй като косачката-робот може да излезе отвъд точната граница на моравата, преди да спре и да тръгне отново в друга посока. По-дълбоко разположените градински лехи или повдигнатите ръбове на настилката може да доведат до повреда на косачката-робот. Проверявайте редовно границите на моравата, защото ако те обраснат, това може да доведе до напускане на косачката-робот от зоната за косене. Възможно е също така границата на моравата да бъде оградена с плоски камъни за пътека, за да се създаде ясно разделение от зоната за косене.
· Граница на моравата с вода
Като общо правило, косачката-робот ще разпознае надеждно границата на моравата, както е описано по-горе. Въпреки това, като се има предвид възможността косачката-робот да прескочи границата на моравата, ние препоръчваме разстояние от прибл. 50 cm между границата на моравата и всеки воден обект (езерце, басейн и т.н.) (Фиг. 5c). Като алтернатива препоръчваме да изолирате водния елемент с повдигнат ръб, за да защитите по-надеждно косачката-робот.
· Граница на моравата с повдигнат ръб над 25 см
Косачката-робот може да използва сензорите за разстояние (16), за да разпознава препятствия с минимална височина 25 cm (Фиг. 5d). Можете също така да използвате високи препятствия, за да демаркирате границата на моравата. Косачката-робот ще спре на разстояние от прибл. 20 см пред препятствието и ще се завърти, за да може да продължи косенето в друга посока. Важно! - Това означава, че косачката-робот не коси до границата на моравата, а оставя площ от прибл. 20 см неокосени.

· Граница на моравата с повдигнат ръб над 10 см
Косачката-робот може да използва сензорите за сблъсък, за да се сблъска с препятствия под 25 см. Тази функция може да се използва и за определяне на граница на морава. В този случай се уверете, че ръба е здрав и висок поне 10 cm (Фиг. 5e).
5.7.2 Препятствия

Препятствията са предмети, разположени в зоната на косене. Косачката-робот може да разпознае много препятствия с помощта на сензорите. Меките, нестабилни и ценни предмети трябва да бъдат защитени, когато е необходимо. Вижте описаните по-горе възможности за отделяне от границата на моравата. 
· Препятствия с височина над 25 cm (Фиг. 5f)
Твърди препятствия, които са с височина над 25 cm и имат минимална ширина 3 cm, напр. дървета, стени, огради, градински мебели и др., се откриват от сензорите за разстояние (16). Ако косачката-робот се сблъска с препятствие, тя ще спре и ще продължи да коси в друга посока. В този случай площта, простираща се прибл. 20 см до препятствието няма да се коси.
· Препятствия с височина под 25 cm (Фиг. 5g)
Ако дадено препятствие не бъде разпознато от сензорите за разстояние (16), косачката робот ще се сблъска с препятствието и ще задейства сензорите за сблъсък. Косачката-робот ще спре и ще продължи да коси в друга посока. Препятствията трябва да са с височина най-малко 10 см. Защитете чувствителни и нестабилни предмети с бордюри по цялата дължина.
· Камъни и ниски препятствия под 10 cm
Камъните, скалите и ниските препятствия под 10 см в зоната на косене трябва да бъдат защитени, защото в противен случай косачката-робот може да ги прегази. Ако не, това може да доведе до повреда или блокиране на косачката-робот. (Вижте раздела „Граница на моравата“). Косачката-робот третира дърветата като препятствия. Въпреки това, когато корените на дърветата стърчат над земята на височина под 10 см, мястото, в което се намират, трябва да бъде защитено. Това ще предотврати повреда на корените и на косачката-робот.
5.7.3 Магнитна лента (Фиг. 5h-j)

Препятствия като огради и жив плет, които отразяват слабо сигнала за разстояние, предаван от косачката-робот, не се откриват частично или много късно. Препятствията със слаб оптичен контраст спрямо зоните на косене също могат да бъдат трудни за разпознаване. Такива зони могат да бъдат защитени с магнитна лента (27) като безопасно и безконтактно средство за промяна на посоката на косачката-робот.

Магнитната лента (27) служи като подвижна и временна граница в зоната на косене. Магнитните сензори, инсталирани в косачката-робот, откриват магнитната лента (27) и се обръщат настрани до крайните й граници. По този начин можете да отделите части от градината, които са забранени, например:

· Краткосрочно отделяне на част от градината за градинско парти, където косачката-робот няма право да влиза.
· Поставяне на батут или басейн в зоната за косене през летните месеци.
· Наскоро засадено дърво все още е много чувствително и е най-добре да е защитено на ранен етап от сблъсък с косачката-робот.
· Предвидена е сезонна цветна поляна за привличане на насекоми. Тази зона е забранена за косачката-робот и трябва да бъде защитена от самото начало.
· В една област е засята нова тревна площ и искате първоначално да защитите тази зона. Подпочвата все още не е твърда и искате да изчакате да се образува здрава трева.

Поставете магнитната лента (27) на няколко сантиметра от въпросната област или обект. Скъсете магнитната лента (27), за да отговаря на вашите изисквания (минимална дължина 50 см). За да може надеждно да се разпознае граница, съставена от няколко елемента на магнитна лента, максималното разстояние между съответните краища не трябва да надвишава 8 cm (Фиг. 5k). Уверете се, че външната граница на зоната за косене е определена чрез оптично или физическо разделяне. Закрепете магнитната лента (27) към земята с помощта на колчета (23), разположени на разстояние максимум 1 m едно от друго.

Спазвайте разстояние от най-малко 80 см от водещия кабел (24) и между две независими гранични зони, така че косачката-робот да може да премине без затруднения. (Фиг. 5l).

Избягвайте да поставяте магнитната лента (27) върху наклони, защото в такива случаи има риск косачката-робот да се изплъзне над граничната зона и границата да не бъде разпозната.

Подобно на водещия кабел (24), магнитната лента (27) може да се монтира както на земята, така и на дълбочина от прибл. 5 см в земята. Внимавайте да не поставите магнитната лента (27) твърде дълбоко в земята, защото тогава вече няма гаранция, че ще бъде разпозната от косачката-робот.
5.7.4 Основна зона и второстепенна зона (Фиг. 5m)

Вторична зона (B) се отнася до работна зона, която не е пряко свързана с основната зона (A), напр. тясно място. Косачката-робот не може да достигне вторична зона директно и независимо. За да можете да косите вторичната зона (B), трябва да пренесете косачката-робот ръчно във вторичната зона (B). Косачката-робот трябва да се включи с главния прекъсвач (7). Стартирайте косачката-робот там, като натиснете бутона „СТАРТ A/B“ (64) за 5 секунди. След това затворете капака на контролния панел (13). Режимът на вторична зона е активиран и светодиодът за състоянието (52) ще мига в зелено. Когато косачката-робот е във вторичната зона (B), тя няма да се опита да се върне към станцията за зареждане (19), ако нивото на заряд на батерията е ниско. Косачката-робот ще коси, докато батерията се изтощи. След това трябва или да заредите батерията, или да занесете косачката-робот обратно до станцията за зареждане (19).

Важно!

На косачката-робот е разрешено да се движи на не повече от 1000 m от станцията за зареждане (19), в противен случай GNSS светодиодът (54) ще светне в жълто и косачката-робот не може да работи в режим на основна зона. Разстоянието на косачката от станцията за зареждане (19) е без значение за работа в режим на вторична зона.
5.7.5 Разстояние от окосени площи, които не са ваши

Стойте далече от окосени площи, които не принадлежат на вас, а на вашите съседи, например, и които се управляват с периметърна тел. Сигналът, произведен от периметърния проводник, може да доведе до проблеми, когато вашата косачка-робот се опита да намери пътя си обратно към своята зарядна станция.

5.8 GNSS модул

5.8.1 Калибриране на позицията на зарядната станция
Косачката-робот трябва да калибрира позицията на станцията за зареждане (19) с помощта на глобална навигационна сателитна система (GNSS), за да намери своя път обратно към веригата за търсене и към станцията за зареждане (19).

За тази цел трябва да поставите косачката-робот в състояние, готово за употреба и с активиран главен превключвател (7) в зарядната станция (19). Светодиодът GNSS (54) ще мига в зелено по време на процеса на калибриране и ще свети в зелено непрекъснато, веднага щом калибрирането завърши успешно. Този процес може да отнеме няколко минути. 
Уверете се, че няма екраниране или покрив, който може да попречи на операцията по позициониране. Избягвайте да поставяте зарядната станция (19) близо до високи сгради. Стойте на разумно разстояние от високи сгради и дървета. При някои обстоятелства калибрирането може да се провали поради лошо покритие на сигнала.
5.8.2 Картографиране

Когато косачката-робот трябва да се върне към станцията за зареждане (19), тя определя разстоянието си до станцията за зареждане (19) с помощта на GNSS модула. Ако косачката-робот се сблъска с граница на градина или каквито и да било препятствия по пътя си към станцията за зареждане (19), тя ще запази позицията си и зоната за косене ще бъде картографирана. Това ще помогне на косачката-робот да се върне към станцията за зареждане (19) по-бързо при бъдеща употреба.

5.8.3 Изтриване на картите

За да изтриете всички GNSS данни на вашата косачка-робот, изключете косачката-робот с главния превключвател (7) (OFF). Натиснете бутона за заключване (62) и го задръжте натиснат, докато едновременно с това включвате косачката-робот с главния превключвател (7) (ON). Косачката робот ще издаде звуков сигнал, за да потвърди изтриването. След това трябва да рестартирате косачката-робот в станцията за зареждане (19), за да калибрирате отново позицията на станцията за зареждане. Ако извършвате големи промени в зоната за косене във вашата градина, препоръчително е да изтриете картографирането на косачката-робот. Особено през горещите летни месеци голям брой пожълтели тревни площи могат да имат пагубен ефект върху начина, по който работи косачката-робот. В такива случаи ви препоръчваме да се въздържате от използването на автоматичен режим и вместо това да преминете към използване на режим на вторична зона в подходящи части на градината. Това обаче може също така да доведе до повреда на картографирането, така че косачката-робот вече да не може да работи правилно. В такива случаи: изтрийте картографирането.
5.9 Граници на градината и тяхното качество

За да се гарантира, че вашата косачка-робот работи безопасно без периметърна жица, косачката-робот използва камерата (15), за да провери границите на зоната за косене. Камерата (15) анализира зоната за косене, разположена пред нея (прибл. 1m²). Ако косачката-робот се доближи до граница на зоната за косене, тя може да използва различни параметри, за да определи стойност на качеството на границата.
5.9.1 Инициализиране – първи стъпки

Уверете се, че батерията на косачката-робот е напълно заредена в началото на инициализацията. След това косачката-робот може да завърши дефинирането на референтна стойност в една операция. Ако едно зареждане на батерията не е достатъчно за инициализиране, косачката-робот ще се върне автоматично към станцията за зареждане (19) и ще продължи работата си след зареждане.

За да се определят надеждността на границите на зоната за косене, трябва да се създаде индивидуална референтна стойност за зона за косене за работата на косачката-робот.
За да определи референтната стойност, косачката-робот се движи както обикновено в произволна посока в зоната за косене. Ако косачката-робот се сблъска с граница или препятствие, тя ще спре и ще оцени зоната за косене пред нея. След това косачката-робот ще започне отново да се движи в произволна посока. От съображения за безопасност инициализирането се извършва при изключена косачка.
Ако косачката-робот се доближи до граница на зоната за косене, тази граница ще бъде оценена и светодиодът на водещия кабел (56) ще светне. Зеленото сигнализира за надеждна граница на зоната за косене, а жълтото за ненадеждна граница. Косачката-робот показва качеството на границата на моравата както при инициализиране, така и по време на автоматичен режим.

За надеждно определяне на референтната стойност са необходими поне 200 контакта с граница на зоната за косене. Стойността на граничното качество се проверява за надеждност след повече от 200 контакта. Ако косачката-робот реши, че стойността все още не е достатъчно надеждна, тя ще продължи инициализацията си за още 200 контакта.

Ако изпълнението на инициализацията е било успешно, така че е възможно да се създаде надеждна стойност за качество на границата, косачката-робот ще започне да коси зоната за косене в съответствие с настройката за време за косене.

Ако няма успех при създаването на надеждна референтна стойност, косачката-робот ще спре и светодиодът на водещия кабел (56) ще мига в червено. Проверете границите на зоната за косене и коригирайте границите, които не се различават ясно от зоната за косене. Уверете се, че зоната на косене се различава ясно от околната зона. Сега изтрийте съществуващата референтна стойност (вижте 5.9.4) и след това повторете инициализацията.
5.9.2 Проверка на качеството на границата при работа

Когато косачката-робот е в автоматичен режим, тя проверява на редовни интервали дали текущата гранична стойност на качеството на зоната за косене се е променила в сравнение с нейната референтна стойност. Веднага щом косачката-робот е в станцията за зареждане (19), съответното състояние на последната определена сравнителна гранична стойност на качеството ще се покаже чрез светодиода на водещия кабел (56). Тази стойност се сравнява едновременно с референтната стойност, определена по време на инициализиране.

Водещият кабел (56) свети в зелено:

Косачката-робот е разположена в станцията за зареждане (19) или близо до веригата за търсене и отклонението от референтната стойност на качеството е малко.

Водещият кабел (56) мига в жълто:

Косачката-робот е разположена в станцията за зареждане (19) или в кръга за търсене и отклонението от референтната стойност на качеството се е влошило.

Светодиодът на водещия кабел (56) мига в червено:

Косачката-робот се намира в станцията за зареждане (19) или вътре в кръга за търсене и отклонението от референтната стойност на качеството е твърде голямо. Косачката-робот остава в станцията за зареждане (19). Проверете границите на зоната за косене. След това изтрийте референтната стойност (вижте 5.9.4) и извършете нова инициализация на стойността на граничното качество. 
Светодиодът на водещия кабел (56) е OFF (ИЗКЛЮЧЕН):

· Водещият кабел (24) не е свързан правилно или е повреден.
· Захранването на зарядната станция (19) е прекъснато.
· Косачката-робот е разположена извън кръга за търсене.
5.9.3 Работа с косачката-робот във второстепенни зони

Косачката-робот може да създаде индивидуална стойност за основната зона и второстепенната зона. Това означава, че трябва да извършите инициализация във всяка нова вторична област. Имате право да използвате косачката-робот само на една второстепенна площ. Ако искате да косите с косачката-робот на допълнителна вторична площ, абсолютно необходимо е да изтриете стойността на граничното качество на вторичната зона и да извършите инициализиране.

5.9.4 Изтриване на стойностите

Ако за последен път сте косили преди година, напр. в края на предишния сезон стойностите на граничното качество може да са се променили междувременно. Това може да доведе до грешки, когато новият сезон започне. Поради това се препоръчва всяка година в началото на сезона да се изтрива граничната стойност на качеството и да се определя нова референтна стойност. Това може да помогне да се гарантира, че косачката-робот работи безопасно и надеждно.

Косачката-робот трябва да е в заключен режим. След това светодиодът за заключване (51) ще мига постоянно в червено. За да заключите косачката-робот, трябва да натиснете бутона за заключване (62). Продължете както следва, за да изтриете стойностите, записани за съответните области:

1. Референтна стойност на основната зона (A): Натиснете едновременно бутона „OK” (63) и бутона „10H” (60) и задръжте за 3 секунди. Ще прозвучи звуков сигнал. Поставете косачката-робот в станцията за зареждане (19) и я рестартирайте, за да извършите ново инициализиране.
2. Референтна стойност на вторичната зона (B): Натиснете едновременно бутона „OK“ (63) и бутона „8H“ (60) и задръжте за 3 секунди. Ще прозвучи звуков сигнал.
5.10 Включване и проверка на инсталацията

5.10.1 Проверка на монтажа на водещия кабел и зарядната станция (Фиг. 6a)
Щом LED дисплеят (19a) на станцията за зареждане (19) светне в зелено, зоната за косене е готова за косачката-робот. Първо проверете дали всички закрепващи КОЛЧЕТА (23) за водещия кабел (24) са забити докрай.

Поставете косачката-робот в кръга за търсене на кратко разстояние зад станцията за зареждане (19). За да проверите, доколкото е възможно, пълното разстояние на водещия кабел (24): Косачката-робот все още не трябва да е върху водещия кабел (24), а трябва да е обърната към водещия кабел (24). Включете главния прекъсвач (7) (ON) (Фиг. 8).

Натиснете бутона „STOP“ (3) и отворете капака на контролния панел (13). Натиснете бутона за заключване (62), отключете косачката-робот с ПИН кода и потвърдете въвеждането си с бутона „OK“ (63) (вижте раздела „Механизъм за заключване / ПИН“).

Натиснете бутона “HOME” (61). След това затворете капака на контролния панел (13). Сега косачката-робот ще търси водещия кабел (24), за да намери станцията за зареждане (19). Първо ще се движи напред, докато стигне до водещия кабел (24). В зависимост от ситуацията косачката-робот може да спре за кратко преди това, за да се преориентира. След това косачката-робот ще следва водещия кабел (24) обратно на часовниковата стрелка. Уверете се, че върху водещия кабел (24) няма предмети.

Сега батерията на косачката-робот ще бъде напълно заредена. Ако възникнат проблеми с докинг станцията, може да се наложи да регулирате ориентацията на станцията за зареждане (19), докато докинг станцията заработи без проблеми.

За да спрете косачката-робот по всяко време, натиснете червения бутон „STOP“ (3). Когато натиснете бутона „STOP“ (3), косачката-робот ще спре и ще изчака допълнителни инструкции. Проверете допълнително онези места, които са далеч от веригата за търсене, и тези области, които са свързани с тесни места. Повторете процеса, както е описано по-горе, и използвайте бутона „HOME“ (61), за да изпратите косачката-робот обратно към станцията за зареждане (19).
5.10.2 Проверка на зоната за косене (Фиг. 6b)

За да проверите границите на зоната за косене, вървете по границата на моравата и проверете дали зоната за косене е напълно заобиколена от граници или препятствия. Повторете това с всички области, които трябва да бъдат изключени, напр. цветни лехи, басейни или езера и проверете дали тези зони са ясно отделени от зоната за косене във всички точки. Препоръчително е да проверите критичните точки, които се съмнявате, че косачката-робот ще разпознае. За тази цел поставете косачката-робот на разстояние 1 m от точката, която искате да проверите. Косачката-робот трябва да е обърнат към точката, която искате да проверите. Зоните, защитени с магнитна лента (27), също трябва да бъдат проверени. След това стартирайте отключената косачка-робот с помощта на бутона „START A/B“ (64). Първо косачката-робот ще се движи напред и след това трябва да разпознае границата на моравата или препятствието. Можете да прекъснете процеса по всяко време с помощта на бутона „STOP“ (3). Повторете този процес във всички точки, където не се чувствате сигурни.
5.10.3 Проверка на позицията на зарядната станция (Фиг. 6c)

Проверете позицията на станцията за зареждане (19), като позиционирате косачката-робот в различни точки на моравата след завършване на калибрирането и накарайте косачката да търси станцията за зареждане (19). Първо отключете косачката-робот, след това натиснете бутона „HOME“ (61) и затворете капака на контролния панел (13). Можете да прекъснете процеса по всяко време с помощта на бутона „STOP“ (3). Ако е необходимо, адаптирайте зоната, полагането на водещия кабел (24) и позицията на зарядната станция (19).
5.11 Осигуряване на зарядната станция

След като косачката робот работи правилно и е намерена подходяща позиция за зарядната станция (19), зарядната станция (19) трябва да бъде фиксирана на място с помощта на закрепващите винтове (21). Използвайте шестоъгълния ключ (22), за да фиксирате закрепващите винтове (21) напълно в земята. (Фиг. 7)
5.12 Индикатор за нивото на зареждане на батерията

Натиснете бутона за индикатора за нивото на зареждане на батерията. Индикаторът за нивото на зареждане на батерията показва състоянието на зареждане на батерията посредством 3 светодиода (Фиг. 12b).

Всички 3 светодиода светят:

Акумулаторната батерия е напълно заредена.

Светят 2 или 1 светодиод (и):

Акумулаторната батерия има достатъчно останал заряд.
1 светодиод мига:

Батерията е изтощена, заредете батерията. 

Всички светодиоди мигат:

Температурата на батерията е твърде ниска. Извадете батерията от оборудването, оставете я на стайна температура за един ден. Ако неизправността се появи отново, това означава, че акумулаторната батерия е претърпяла пълно разреждане и е дефектна. Извадете батерията от уреда. Никога не използвайте и не зареждайте дефектна батерия.
Важно!

Когато използвате пакет с няколко Ah (например 4-6Ah), винаги настройвайте по-високия капацитет. Благодарение на нежното зареждане и разреждане на косачката робот няма нужда да използвате по-малкия капацитет, за да удължите работния живот.
5.13 Зареждане на батерията със зарядно устройство

При нормална работа батерията (A) на косачката-робот се зарежда чрез зарядната станция (19). За самостоятелно използване на батерията (A) от серията Power-X-Change тя може да се зарежда и във външно зарядно устройство Power-X. Важно! – В зависимост от модела на вашата косачка-робот, тя може да не се доставя в комплект със зарядното устройство за батерии (B).

1. Проверете дали напрежението на вашата мрежа е същото като това, отбелязано на табелата с данни. Поставете щепсела на зарядното устройство (B) в контакта. Зеленият светодиод ще започне да мига.
2. Поставете батерията (A) в зарядното устройство (B) (Фиг. 12a).
3. В раздела „Индикатор на зарядното устройство“ ще намерите таблица с обяснение на LED дисплея на зарядното устройство.

Батерията може да се загрее малко по време на зареждане. Това е нормално.

Ако батерията не се зарежда, проверете:

· Има ли напрежение в контакта?
· Има ли добър контакт при контактите за зареждане?

Ако батерията все още не се зарежда, моля, изпратете

· зарядното устройство
· и батерията
до нашия център за обслужване на клиенти.

За да сте сигурни, че артикулите са правилно опаковани и доставени, когато ни ги изпратите, моля, свържете се с нашето обслужване на клиенти или с мястото на продажба, в което е закупено оборудването.

Когато изпращате или изхвърляте батерии и акумулаторни инструменти, винаги се уверете, че те са опаковани поотделно в найлонови торбички, за да се предотврати късо съединение и пожари.

За да сте сигурни, че батерията осигурява дълъг експлоатационен живот, трябва да се погрижите да я презаредите своевременно. Трябва да презаредите акумулаторната батерия, когато забележите, че работата на устройството спада. Никога не позволявайте акумулаторната батерия да се изтощи напълно. Това ще доведе до дефектирането й.
6. Начин на работа
6.1 Главен превключвател

Косачката робот е снабдена с главен превключвател (7). Използвайте главния превключвател (7), за да включите косачката робот (ON) и изключите (OFF) (Фиг. 8). След като косачката робот е включена, тя се заключва с ПИН.

6.2 Контролен панел

Контролният панел (2) може да се използва за извършване на настройките на вашата косачка-робот. Интегрираният LED дисплей ви информира за състоянието на вашата косачка-робот. Запознайте се с контролера и наличните опции.

Обяснение на светодиодите на контролния панел (Фиг. 9a)

50. Светодиоди за време: Показване на ежедневното време за косене
51. Светодиод за заключване: Дисплей на бутона за заключване
52. Светодиод за състояние: Дисплей за състоянието на косачката-робот и зоната за косене
53. Светодиод на сензора за дъжд: Индикация дали сензорът за дъжд се е задействал
54. GNSS светодиод: Показване на състоянието на GNSS сигнала
55. Светодиод на батерията: Показване на нивото на заряд на батерията
56. Светодиод на водещия кабел: Индикация за качеството на границата и дали има повреда на водещия кабел
57. Светодиод аларма: Показване на грешки

Преглед на важните дисплеи за състояние е предоставен в края на тези инструкции в раздела „Дисплеи на косачката-робот и отстраняване на неизправности“.

Обяснение на опциите на бутоните на контролния панел (Фиг. 9b)

60. Бутони за настройка на времето за косене и за въвеждане на PIN
61. Бутон “HOME”.
62. Бутон за заключване
63. Бутон “ОК”.
64. Бутон “START A/B”.

6.3 Съоръжение за регулиране на височината на косене

Важно! Регулирайте височината на косене само когато косачката робот е изключена. Направете това, като натиснете бутона STOP (3). Устройството за регулиране на височината на косене (4) позволява височината на косене на косачката робот да бъде настроена на безкрайно регулируеми настройки между 20 и 60 mm, които могат да се видят на скалата.

Ако тревата е по-висока от 60 mm, тя трябва да бъде съкратена до максимум 60 mm първо, за да се избегне излагането на косачката робот на прекомерно натоварване и неблагоприятно влияние върху нейната експлоатационна ефективност. За целта използвайте стандартна косачка или тример за косене на трева. След завършване на монтажа, височината на косене може да се регулира с помощта на устройството за регулиране на височината на косене (4). Винаги започвайте с по-висока височина на косене и я намалявайте на малки стъпки, докато достигнете желаната височина.
6.4 Заключващ механизъм / ПИН

Заключващият механизъм предотвратява неразрешеното използване на косачката робот без валиден код. За това трябва да въведете личен четирицифрен код за сигурност.

Отключване
· Преди да започнете да използвате косачката робот, трябва да въведете правилния ПИН (стандартен ПИН: „1-2-3-4”). Отворете капака на контролния панел (13) и натиснете бутона за заключване (62). След това въведете бавно последователно PIN кода и потвърдете въвеждането с бутона „OK“ (63). Функциите за управление ще бъдат отключени и светодиодът за заключване (51) ще свети в зелено.
· Ако въведете неправилен ПИН, светодиодът за заключване (51) ще мига червено. Натиснете бутона за заключване (62) и въведете отново PIN кода.

Заключване

Ако искате да заключите контролния панел (2), натиснете бутона за заключване (62). Светодиодът за заключване (51) ще мига постоянно в червено.

Стандартен ПИН:                 Нов ПИН:

        1 2 3 4                                  _ _ _ _
Смяна на ПИН

За да промените PIN кода, продължете както следва.

1. Отключете контролния панел (2).
2. Натиснете едновременно бутона “OK” (63) и бутона “4H” (60) и задръжте за 3 секунди. Ще прозвучи звуков сигнал.
3. Въведете нов ПИН (четири цифри). Натиснете бутона „OK“ (63).
4. Повторете стъпка 3, за да потвърдите новия PIN.
5. Важно! Запишете си новия ПИН.

Искане на вашия ПИН, ако го загубите

Пригответе касовата бележка и серийния номер на косачката-робот. Имате нужда от тях, за да получите своя ПИН. 
1. Свържете празен USB флаш към USB връзката (14), както е показано (Фиг. 11).
2. Включете главния ключ (7) (ON).
3. Косачката робот автоматично ще запази PUK-а на вашия USB флаш и след това ще прекрати операцията със звуков сигнал.
4. Извадете USB паметта. Импортирайте данните от USB паметта на компютър. Ще бъде създаден текстов файл (*.txt) от косачката робот. Този файл съдържа PUK (персонален ключ за отключване). Свържете се с екипа за обслужване на клиенти, за да получите своя ПИН.
6.5 Настройки на косачката-робот

Настройка на времето за косене
Косачката робот е оборудвана с камера (15), която може да работи само на дневна светлина. Веднага щом настъпи здрач, камерата (15) на косачката-робот вече няма да може да разграничава надеждно моравата от границите на моравата. Следователно косачката-робот ще се върне автоматично към станцията за зареждане (19) при настъпването на здрача. В такъв случай зададеното време за работа може да не бъде достигнато.

Това важи и когато зададеното начално време се случи по време на здрач или на тъмно. След това косачката-робот първоначално ще напусне станцията за зареждане (19), само за да се върне незабавно по водещия кабел (24) към станцията за зареждане (19). Това означава, че косачката-робот няма да работи този ден.

1. Отключете контролния панел (2).
2. Изберете желаното време за косене, като натиснете съответния бутон за настройка на времето за косене (60):
2.1 Ако натиснете съответния бутон (60) за кратко, косачката робот ще коси всеки ден. Това ще бъде индикирано от светодиода за избраното време, който свети постоянно.
2.2 Ако натиснете съответния бутон (60) и го задържите натиснат за по-дълго (6 секунди), косачката робот ще коси всеки втори ден. Това ще бъде съответно указано чрез мигане на светодиодите за избраното време.

3. Това ще бъде показано съответно от светодиодите за време (50).
4. За да потвърдите настройката, натиснете бутона „OK” (63).

Първоначалната продължителност на зададения прозорец за косене ще бъде съответно променена. Приложимият тогава начален час ще остане непроменен, но продължителността ще бъде променена до посочения брой часове.

Препоръчително е настройката на времето за косене да се базира на 8 часа на ден за 400 m² като ориентир. Избраното работно време трябва да бъде адаптирано към размера и сложността на градината.
Нулиране на дневния начален час

За да нулирате дневния начален час, натиснете едновременно бутона „OK“ (63) и бутона „6H“ (60) и задръжте за 3 секунди. Успешното нулиране ще бъде потвърдено с 5 бипкания. След това рестартирайте косачката-робот с бутона „START A/B“ (64). Часът, в който е направена промяната, сега е началният час на деня. Показаният брой часове е дневното работно време.
Процедура по стартиране
1. Отключете контролния панел (2).
2. Можете да използвате бутона “START A/B” (64), за да изберете зоната, в която да работи косачката. Повече подробности за двете зони можете да намерите в раздела „Преди използване за първи път“ в „Зона на косене“.
2.1 Ако натиснете за кратко бутона „ START A/B“ (64), косачката робот ще коси в основната зона (A). В този случай светодиодът за състоянието (52) ще свети постоянно зелено.
2.2 Ако натиснете бутона „СТАРТ A/B“ (64) и го задържите натиснат за по-дълго, косачката робот ще коси във вторичната зона (B). След това светодиодът за състоянието (52) ще мига в зелено.

3. Затворете капака на контролния панел (13).

Косачката-робот сега ще работи в съответствие с настройката за време за косене. Нивото на зареждане на батерията се следи по време на работа и се показва чрез светодиода на батерията (55). Всеки път, когато нивото на заряд на батерията спадне до 30%, косачката-робот ще се върне автоматично към станцията за зареждане (19).

Забележка: Референтна стойност на стойността на качеството е необходима за работа с косачката-робот. Тази референтна стойност се определя, както е описано в раздела "Граници на градината - гранична стойност на качеството", поради което косачката-робот започва първоначално с изключен косещ модул. След като стойността бъде определена, косачката-робот започва процеса на стартиране след зададеното време за косене.
Отмяна на операцията по косене

1. За да спрете незабавно косачката-робот, натиснете бутона „STOP“ (3).
2. Отворете напълно капака на контролния панел (13).
3. Отключете контролния панел (2).
4. Натиснете бутона „HOME“ (61), за да изпратите косачката-робот обратно към станцията за зареждане (19).
5. Затворете капака на контролния панел (13).
6. Сега косачката-робот ще търси водещия кабел (24), за да намери станцията за зареждане (19). Първо ще измине няколко метра напред и след това ще спре, за да се преориентира. Това ще продължи, докато косачката-робот стигне до водещия кабел (24). След това косачката-робот ще следва водещия кабел (24) обратно на часовниковата стрелка. Уверете се, че върху водещия кабел (24) няма предмети.

Статус „STOP“:

Когато натиснете бутона „STOP“ (3), косачката-робот ще приеме състояние „STOP“. Това ще бъде указано от светодиодите за време (50), които мигат един след друг. Косачката-робот ще прекъсне своето косене, докато това състояние „STOP“ не бъде отменено.

Статусът „STOP“ може да бъде отменен, както следва:

· Като отключите косачката-робот и натиснете бутона „START A/B“ (64), за да изпратите косачката-робот да коси. Затворете капака на дисплея (13).
· Като отключите косачката-робот и натиснете бутона „HOME“ (61), за да изпратите косачката-робот обратно в станцията. Затворете капака на дисплея (13).
· Чрез отключване на косачката-робот и затваряне на капака на дисплея (13) в рамките на 5 секунди.
· Чрез отключване на косачката-робот и натискане на бутона за заключване (62).
7. Почистване, поддръжка и поръчка на резервни части

Опасност!

Оборудването трябва да бъде изключено от електрозахранването (издърпайте щепсела и изключете оборудването от главния ключ (7) (OFF) (Фиг. 8) преди извършване на каквито и да било работи по почистване и поддръжка. Извадете и батерията (A) от косачката-робот (фиг. 3b).

Внимание! Носете работни ръкавици!
7.1 Почистване

· Поддържайте, доколкото е възможно, всички предпазни устройства, отвори за въздух и корпуса на двигателя без замърсявания и прах. Избършете оборудването с чиста кърпа или го издухайте със сгъстен въздух при ниско налягане.

· Не почиствайте роботираната косачка с течаща вода, особено под високо налягане.

· Почиствайте оборудването редовно с влажна кърпа и малко мек сапун. Не използвайте почистващи препарати или разтворители; те може да са агресивни към пластмасовите части в оборудването. Уверете се, че водата не може да навлезе във вътрешността на оборудването.
· За най-добри резултати почистете косачката-робот с четка или парцал.

· Проверете свободата на движение на ножовете (10) и плочата на ножовете (11)
· Използвайте почистващ продукт за метална или много фина абразивна хартия, за да почистите контактите за зареждане на косачката-робот (1) и станцията за зареждане (19). Почистете ги, за да осигурите ефективно зареждане.
7.2 Поддръжка
· Проверявайте редовно обектива на камерата (15) за признаци на замърсяване и почиствайте, ако е необходимо. Има вероятност обективът да се замърси, особено когато вали. Не използвайте никакви агресивни почистващи препарати или разтворители.
· Износени или повредени ножове (10) и закрепващите винтове винаги трябва да се сменят в комплект.
· Сменете прекалено износените или повредени части веднага.
· За да сте сигурни, че ще се радвате на оборудването в продължение на много години, всички части, както и колелата и осите, трябва да бъдат почистени и смазани.
· Поддържането на вашата роботизирана косачка в добро състояние не само гарантира дълъг живот и висока производителност, но също така позволява на оборудването да коси тревата ви с минимални усилия.
· Ножовете (10) са подложени на по-голямо износване от всеки друг компонент. Затова редовно проверявайте състоянието на ножовете (10) и се уверете, че са плътно закрепени. Прекомерно вибриращата роботна косачка за трева може да показва, че ножовете (10) са повредени или са се деформирали от попадане в предмет. Ако ножовете (10) са износени или повредени, те трябва незабавно да бъдат сменени.
· Проверявайте редовно външния вид на окосената тревна площ. Тревата няма да се реже чисто, ако ножовете не са остри. Това може да доведе до изсъхване на повърхността на тревата и да стане кафява. Поради това е важно редовно да сменяте ножовете, за да получите чист и прав разрез.
· Редовно проверявайте долната страна на косачката-робот за замърсявания. Почиствайте редовно вашата косачката-робот. Незабавно отстранете тежките замърсявания. 
· Силно замърсяване на косачката-робот е възможно през първите седмици от нейната употреба, ако преди това сте работили с обикновена косачка за трева. През първите няколко седмици трябва да проверявате по-често дъното на вашата косачка-робот.
· Намалете тревата само на малки стъпки, за да предотвратите силно замърсяване.
· В оборудването няма други части, които да изискват поддръжка.
7.2.1 Подмяна на ножовете
Използвайте само оригинални ножове или правилната работа и безопасност не могат да бъдат гарантирани. Косачката-робот е оборудвана с три ножа (10), монтирани към плоча на ножове (11). Тези ножове (10) имат експлоатационен живот до 3 месеца (ако не се сблъскват с препятствия). Моля, сменете и трите ножа (10) едновременно, за да се уверите, че няма възможност за увреждане на ефективността и баланса на вашето оборудване.

За да смените ножовете (10), продължете както следва Фиг. 10 - Внимание! - Носете работни ръкавици:

1. Използвайте отвертка, за да блокирате въртенето на плоча на ножове (11). Направете това, като пъхнете отвертката през отворите в плоча на ножове (11) и защитния ръб.
2. Развийте закрепващите винтове.
3. Отстранете ножовете (10) и ги сменете с нови. Винаги сменяйте и трите ножа (10) като комплект.
4. След това затегнете отново закрепващите винтове. Проверете дали новите ножове (10) могат да се въртят свободно.

Извършвайте обща проверка на косачката-робот на редовни интервали и отстранявайте всички натрупани отлагания. В началото на всеки сезон проверявайте състоянието на ножовете (10). Ако са необходими ремонти, моля свържете се с нашия център за обслужване на клиенти. Използвайте само оригинални резервни части.
7.2.2 Актуализация на софтуера

Ако искате да актуализирате софтуера, копирайте новия софтуер на празна USB флашка (първо форматирайте USB флашката, ако е необходимо). Уверете се, че батерията е напълно заредена, преди да изпълните следните стъпки.

1. Когато косачката-робот е включена, поставете я в зоната за косене. Косачката-робот не трябва да е в станцията за зареждане (19) по време на актуализацията на софтуера.
2. Свържете USB флашката към USB връзката, както е показано (Фиг. 11).
3.1 Сега косачката робот ще инсталира двата файла един след друг. Като алтернатива файловете могат да се актуализират един по един. В този случай първо трябва да изключите косачката-робот с главния превключвател (OFF).
3.2 Системна актуализация (пример за име на файл: CMK_3100.1.2.3.4.bin): Натиснете бутона „4H“ за настройка на времето за косене (60) и едновременно с това включете косачката-робот с главния превключвател (7) (ON).
3.3 Актуализация на камерата (пример за име на файл: Camera_1.2.3.4.bin): Натиснете бутона „10H“ за настройка на времето за косене (60) и едновременно с това включете косачката-робот с главния превключвател (7) (ON).
4. Светодиодите за време (50) ще мигат по време на процеса на актуализиране.
5. Когато приключи, косачката-робот ще издаде непрекъснат звуков сигнал. При успех всички 4 светодиода за време (50) ще светнат. Ако не е завършена, всичките 4 светодиода за време (50) ще изгаснат и ще трябва да повторите актуализацията на софтуера.
6. Извадете USB флашката и рестартирайте косачката-робот с главния превключвател (7).
7.2.3 Ремонт на водещия кабел

Първо изключете зарядната станция (19) от захранването. Ако водещият кабел (24) е бил прекъснат в някоя точка, използвайте доставените кабелни съединения (25), за да го поправите. За да направите това, вкарайте двата края на отрязания водещ кабел (24) в кабелния съединител (25) и го притиснете с помощта на клещи. Свържете щепсела към контакта. Накрая проверете LED дисплея (19a) на станцията за зареждане (19), за да видите дали функцията работи.

7.3 Поръчка на резервни части

Моля, предоставете следната информация при поръчка на резервни части:
· Тип на уреда
· Артикулен номер на уреда 
· Идентификационен номер на уреда 
· Номер на необходимата резервна част
За информация, моля, посетете www.Einhell-Service.com
Резервни ножове Арт. Номер: 34.140.20
8. Съхранение

Заредете напълно акумулаторната батерия (А), преди да я съхраните през зимата, и изключете роботизираната косачка за трева от главния превключвател (7) (OFF). Извадете акумулаторната батерия (А) от оборудването. Изключете захранващия блок (20) от захранването и зарядната станция (19).

Водещият кабел (24) може да се остави на открито през зимата. Уверете се обаче, че връзките са защитени от корозия. За да направите това, разкачете връзките на водещия кабел (24) от зарядната станция (19).
Съхранявайте оборудването и аксесоарите на място, недостъпно за деца, на тъмно и сухо място при температура над нулата. Идеалната температура за съхранение е между 5 и 30 ° C. Съхранявайте оборудването в оригиналната му опаковка.
9. Транспорт

· Изключете оборудването на главния превключвател (7) (OFF). (Фиг. 8).
· Поставете транспортни предпазители, ако има такива.
· Защитете машината от повреди и силни вибрации, които могат да възникнат особено при транспортиране в превозни средства.
· Осигурете машината срещу подхлъзване и преобръщане.
· Носете косачката робот за дръжката за носене (6), като плочата на ножовете (11) е обърната към тялото ви.
10. Изхвърляне и рециклиране
Машината се доставя в опаковка, за да се предотвратят повреди при транспортирането ѝ. Материалите, използвани за тази опаковка могат да се използват повторно или да се рециклират. Машината и нейните аксесоари са изработени от различни видове материали, например метал и пластмаса. Никога не изхвърляйте повредено електрическо оборудване с битовите отпадъци. Машината трябва да бъде отнесена в подходящ център за събиране на отпадъци. Ако не знаете къде има такива центрове, можете да попитате в офисите на местните общински власти.
Изхвърляне
[image: image12.emf]
Електрическите инструменти, акумулаторните батерии, аксесоарите и опаковките трябва да бъдат сортирани за екологосъобразно рециклиране.

Не изхвърляйте електрически инструменти и батерии/акумулаторни батерии в битовите отпадъци!

Само за страни от ЕС:

Съгласно Директива 2012/19/ЕС относно отпадъците от електрическо и електронно оборудване и нейното транспониране в националното законодателство, електроинструментите, които вече не могат да се използват, и съгласно Директива 2006/66/ЕО, дефектните или изтощени батерии трябва да се събират отделно и се изхвърлят по подходящ за околната среда начин.

Ако се изхвърли неправилно, отпадъчното електрическо и електронно оборудване може да има вредно въздействие върху околната среда и човешкото здраве, поради потенциалното наличие на опасни вещества.

Само за Обединеното кралство:

Съгласно Разпоредбите за отпадъци от електрическо и електронно оборудване от 2013 г. (SI 2013/3113) (с измененията) и Разпоредбите за отпадъци от батерии и акумулатори от 2009 г. (SI 2009/890) (с измененията), продуктите, които вече не могат да се използват, трябва да се събират отделно и изхвърлят по екологосъобразен начин.

Препечатването или друг вид размножаване на документация и съпроводителни документи на продуктите, също така на части е допустимо само с изричното съгласие на Einhell Germany AG.

Подлежи на технически промени
11. Дисплей на зарядната станция и отстраняване на неизправности
	LED дисплей
	Описание
	Решение

	Изключено
	- Няма захранване
	- Проверете захранването

	Свети зелено
	- Готов за косене

- Батерията е напълно заредена

- Водещият кабел (24) е свързан
	

	Мига зелено
	- Водещият кабел (24) е прекъснат
	- Проверете водещия кабел (24) за прекъсване

	Свети в червено
	- Акумулаторна батерия се зарежда
	- Изчакайте, докато батерията се зареди напълно.


12. Дисплей на косачката робот и отстраняване на неизправности
	Светодиод сензор за дъжд (53)
	Описание/възможна причина
	Решение

	Мигащо жълто
	- Сензорът за дъжд (5) е задействал.
	- Изчакайте, докато косачката-робот изсъхне.

- Подробно описание на сензора можете да намерите в раздел 5.2.


	GNSS светодиод (54)
	Описание/възможна причина
	Решение

	Мигащо зелено
	- Косачката-робот търси GNSS връзка и калибрира позицията на станцията за зареждане (19).

- GNSS сигналът не е прецизен
	- Изчакайте калибрирането да приключи.

- Ако GNSS LED (54) мига постоянно, полученият сигнал е много слаб (блокиран от сграда или дърво) и позицията на станцията за зареждане (19) трябва да се адаптира.

	Свети зелено
	- Косачката-робот е калибрирала позицията на станцията за зареждане (19) с помощта на GNSS.

- GNSS сигналът е прецизен
	- Косачката-робот е готова.

	Мигащо жълто
	- Няма GNSS сигнал
	- Уверете се, че косачката-робот е навън и че GNSS сигналът не е блокиран.

	Свети в жълто
	- Косачката-робот е твърде далеч от станцията за зареждане (19).
	- Преместете косачката-робот в зоната за косене, която е близо до станцията за зареждане (19).

- Изключете главния превключвател (7) (OFF) и след това го включете отново (ON), за да рестартирате косачката-робот.

	Свети червено
	- Хардуерен дефект на GNSS модула
	- Свържете се с вашия център за обслужване на клиенти.


	Светодиод на батерията (55)
	Описание/възможна причина
	Решение

	Свети зелено
	- Батерията е напълно заредена
	- Косачката-робот е готова

	Свети червено
	- Състоянието на зареждане на батерията е ниско
	- Косачката-робот пътува до станцията за зареждане (19), за да зареди батерията.

	Мигащо зелено
	- Батерията се зарежда
	- Косачката-робот е в станцията за зареждане (19) и се зарежда.

	Мигащо червено
	Грешка в батерията:

- Косачката-робот има повреда в батерията

- Батерията не може да се зарежда

- Батерията е достигнала края на експлоатационния си живот
	- Уверете се, че батерията е поставена правилно.

- Проверете дали главният превключвател (7) е включен (ON), докато косачката-робот е в станцията за зареждане (19).

- Проверете позицията на зарядната станция (19).

- Сменете батерията, ако е необходимо.

	Свети в жълто
	Грешка при прегряване:

- Температурата на батерията е твърде висока/твърде ниска или контролерът е прегрял

- Ако температурата на батерията надвиши 65 °C, косачката-робот ще се върне към станцията за зареждане (19).

- Ако температурата на батерията надвиши 45°C или падне под 0°C, зареждането ще бъде спряно и косачката-робот ще изчака на станцията за зареждане (19).
	- Задайте работното време през лятото в ранните сутрешни часове и избягвайте да пускате косачката-робот през часовете на деня, когато е горещо.

- След като батерията или контролерът се охладят до допустимия температурен диапазон, косачката-робот автоматично се връща към програмиран режим на работа.


	Водещ кабел светодиод (56)
	Описание/възможна причина
	Решение

	Свети зелено
	Косачката-робот е разположена в станцията за зареждане (19) или близо до веригата за търсене и отклонението от референтната стойност на качеството е малко.
	- Косачката-робот е готова

	Мигащо жълто
	Косачката-робот е разположена в станцията за зареждане (19) или в кръга за търсене и отклонението от референтната стойност на качеството се е влошило.
	Косачката-робот е готова. Ако е необходимо, проверете границите на зоната за косене, тъй като те могат да се влошат. След това косачката-робот не може да продължи да работи

	Мигащо червено
	Косачката-робот се намира в станцията за зареждане (19) или вътре в кръга за търсене и отклонението от референтната стойност на качеството е твърде голямо. Косачката-робот остава в станцията за зареждане (19).
	Проверете границите на зоната за косене. След това изтрийте референтната стойност и извършете нова инициализация на стойността на граничното качество.

	Свети червено
	Грешка в камерата:

Роботът за косачка не получава сигнал от камерата.
	Изключете главния превключвател (7) (OFF) и след това го включете отново (ON), за да рестартирате косачката-робот.

	Изключване
	- Водещият кабел (24) е повреден.

- Захранването на зарядната станция (19) е прекъснато.

- Косачката-робот се намира извън кръга за търсене.
	Проверете дали LED дисплеят (19a) на станцията за зареждане (19) свети в зелено.

- Уверете се, че водещият кабел (24) е положен правилно и централно под станцията за зареждане (19).

- Проверете позицията на зарядната станция (19).


	Светодиод за аларма (57)
	Описание/възможна причина
	Решениe

	Свети в жълто
	Косачката е повдигната:

- Сензорът за повдигане се е задействал непрекъснато в продължение на 10 секунди

Косачката е блокирана:

- Сензорът за препятствия се е активирал няколко пъти за една минута

- Сензорът за препятствия е постоянно активиран за 10 секунди

- Сензорът за препятствия е активиран три пъти по пътя обратно към зарядната станция (19)

Твърде близо до станцията:

- Косачката-робот е изпратена обратно твърде близо до станцията за зареждане (19)

Преобърната:

- Косачката-робот беше постоянно наклонен за 10 секунди 
- Косачката-робот е била наклонена дълго време в една посока
	Натиснете бутона „STOP“ (3), за да отворите капака на контролния панел (13). Рестартирайте операцията по косене на контролния панел (2):

- Ако тази неизправност се появява често, проверете зоната за косене за препятствия, по-високи от 10 cm и ги отстранете или ги отделете от зоната за косене.

Натиснете бутона „STOP“ (3), за да отворите капака на контролния панел (13). Рестартирайте операцията по косене на контролния панел (2):

- Проверете дали косачката-робот е блокирана от препятствие или заклещена между дървета, храсти и т.н. Отстранете препятствието или избягвайте тази зона.

- Ако тази повреда се появява често, проверете зоната на косене. Обърнете особено внимание на тесни ъгли, коридори, огради, скали и др.

- Проверете дали тревата е твърде висока и блокира косачката-робот. Ако случаят е такъв, окосете тревата до под 60 mm.
Натиснете бутона „STOP“ (3), за да отворите капака на контролния панел (13). Рестартирайте операцията по косене на контролния панел (2):

- Косачката-робот трябва да бъде изпратена обратно до станцията за зареждане (19) на минимално разстояние от 2 m.

Натиснете бутона „STOP“ (3), за да отворите капака на контролния панел (13). Рестартирайте операцията по косене на контролния панел (2):

- Преместете косачката-робот на равна площ и я рестартирайте.

- Ако косачката-робот е наклонена поради стръмен наклон в зоната на косене, отделете тази зона, за да избегнете големи наклони.


	Светодиод за аларма (57)
	Описание/възможна причина
	Решениe

	Свети в жълто
	Грешка на колелото:

- Задните колела (8) са повдигнати от препятствие

- Задните колела (8) могат да се въртят свободно поради неравности в моравата

Повреда на бутона „STOP“:

Капакът на контролния панел (13) е отворен и бутона на контролния панел (2) е натиснат, но бутонът „STOP“ (3) не е активиран

Извън:

Косачката-робот не може да разпознае тревна площ или граници на тревата и се намира извън зоната за косене.
	Натиснете бутона „STOP“ (3), за да отворите капака на контролния панел (13). Рестартирайте операцията по косене на контролния панел (2):

- Преместете косачката-робот на равна площ и рестартирайте

Натиснете бутона „STOP“ (3), за да отворите капака на контролния панел (13). Рестартирайте операцията по косене на контролния панел (2):

- Проверете дали капакът на контролния панел (13) може да се отваря и затваря свободно с бутона „STOP“ (3).

- Проверете функционалността на бутона „СТОП“ (3).

Натиснете бутона „STOP“ (3), за да отворите капака на контролния панел (13). Рестартирайте операцията по косене на контролния панел (2):

- Проверете дали косачката-робот е в зоната за косене.

	Свети червено
	Грешка на сензора:

- Косачката-робот е спряна поради повреда на сензора

Повреда на двигателя / свръхток на двигателя:

- Роботът за косачка е спрял поради свръхток в двигателя или поради повреда в двигателя

Работна грешка:

- Косачката-робот е спряна поради повреда в работата
	Изключете главния превключвател (7) (OFF) и след това го включете отново (ON), за да рестартирате косачката-робот.

Изключете главния превключвател (7) (OFF) и след това го включете отново (ON), за да рестартирате косачката-робот.
- Проверете височината на тревата в зоната за косене и, ако е необходимо, окосете тревата под 60 mm с помощта на обикновена косачка.

- Увеличете височината на косене. Винаги започвайте с по-висока височина на косене и я намалявайте на малки стъпки, докато достигнете желаната височина.

- Проверете плочите на ножовете (11) и колелата за мръсотия и почистете тези части основно.

- Проверете задните колела и пластината на ножа (11) за блокиране. Ако не можете да отстраните запушванията, свържете се със сервизния център за обслужване на клиенти.

Изключете главния превключвател (7) (OFF) и след това го включете отново (ON), за да рестартирате косачката-робот.

	Мигащо червено
	Неизправност на магнитната лента:

Роботът за косачка не получава сигнал от сензора за магнитна лента.
	Изключете главния превключвател (7) (OFF) и след това го включете отново (ON), за да рестартирате косачката-робот.


Отстраняване на неизправности

	Грешка
	Възможна причина
	Решение

	Роботната косачка спира в зоната за косене. Роботната косачка за трева не може да бъде включена:
	- Напрежението на батерията е твърде ниско

- Неизправност в електрическата верига или електронните компоненти
	- Върнете роботираната косачка обратно в зарядната станция (19) за зареждане.

- Включете главния превключвател (7) (ON).

- Свържете се с вашия център за обслужване на клиенти.

- Проверете позицията на станцията за зареждане (19) и максималното разстояние от станцията за зареждане (19)

- Моля, използвайте батерия с по-висок капацитет

- Внимание: Когато използвате батерия Multi-Ah (напр. 4-6 Ah), задайте по-висок капацитет. Благодарение на нежното зареждане и разреждане на косачката-робот няма нужда да се използва по-малък капацитет, за да се удължи експлоатационният живот.

	Роботната косачка за трева не може да се премести в зарядната станция.
	- Зарядната станция (19) не е инсталирана правилно.
	- Уверете се, че LED дисплеят (19a) на станцията за зареждане (19) свети в зелено.

- Уверете се, че водещите кабели (24) са свързани към станцията за зареждане (19) и че предният водещ кабел (24) е положен в средата под станцията за зареждане (19).

- Уверете се, че станцията за зареждане (19) е позиционирана правилно.

	Роботната косачка е много шумна.
	- Повредени ножове (10)

- Голямо количество чужди тела се прилепват към ножовете (10)

- Роботната косачка е тръгнала твърде близо до препятствия

- Повредено задвижване на ножа или задвижващ мотор

- Други части на роботираната косачка са повредени
	- Сменете ножовете (10). Всичките 3 ножа (10) трябва да бъдат заменени едновременно.

- Експлоатационната ефективност на роботираната косачка зависи от остротата на ножовете (10). Следователно трябва да се уверите, че ножовете (10) се поддържат в добро състояние.

- За да избегнете порязване, не забравяйте да изключите косачката-робот и да носите работни ръкавици, докато почиствате ножовете (10).
- Подредете двигателя да бъде ремонтиран или заменен от вашия център за обслужване на клиенти.

	Косачката робот остава в зарядната станция. Роботната косачка се връща към станцията за зареждане
	- Неправилни настройки на работното време

- - Нивото на заряд на батерията е твърде ниско и пада под 30%.
- Сензорът за дъжд се задейства

- Косачката робот е прегряла.

- Настъпва здрач, което прави невъзможно камерата да работи правилно.
	- Проверете настройките за работното време.

- Косачката робот ще започне и ще приключи работата си в съответствие с зададения времеви прозорец. Извън този времеви прозорец косачката робот остава в зарядната станция (19).

	Косачката робот не може да намери станцията за зареждане
	- Зарядната станция (19) е в позиция, която приема само слаб GNSS сигнал

- Препятствията в непосредствена близост до контура на водещия кабел пречат на косачката да достигне до контура.
	- Адаптирайте позицията на станцията за зареждане (19) и изтрийте картографирането, както е описано в инструкциите за експлоатация.

- Адаптирайте формата на контура на водещия кабел / увеличете контура на водещия кабел.


ВАЖНО! Прекъснатият водещ кабел и последващите повреди не се покриват от гаранцията!
Отстраняване на неизправности с магнитна лента (27)

	Грешка
	Възможна причина
	Решение

	Косачката робот не успява да разпознае магнита лента (27) и преминава през нея и покрай нея. 
	- Магнитната лента (27) е поставена твърде дълбоко в земята.

- Магнитната лента (27) не работи правилно, защото външната температура е твърде висока.
	- Поставете магнитната лента (27) на земята или на дълбочина от прибл. 5 см в земята.

- Изчакайте температурата да падне. Избягвайте да работите с косачката-робот през горещите часове на деня.

	Косачката робот спира или се движи извън контрол, когато е близо до граничната зона. 
	- Магнитната лента (27) е поставена твърде близо до водещия кабел (24). Разстоянието между две независими гранични области с магнитна лента (27) е твърде малко.

- Възникват смущения в зоната на косене поради електрически кабели.
	- Спазвайте разстояние от най-малко 80 см между водещия кабел (24) и магнитната лента (27) или между две гранични зони.

- Избягвайте електрически кабели, които минават през зоната на косене. Разположете зарядната станция (19) на ръба на зоната за косене. Стойте далече от окосени площи, които не принадлежат на вас, а на вашите съседи, например, и които се управляват с периметърна тел.

	Роботът за косачка навлиза в граничната зона.
	- Косачката робот се плъзга върху магнитната лента (27). 
	- Избягвайте да поставяте магнитната лента (27) върху наклони.

- Вземете предвид посочените условия на монтаж.


13. Забележка за защита на данните на FREELEXO CAM

Einhell Germany AG се радва, че използвате косачката-робот FREELEXO CAM. Защитата на личните данни е важна грижа за нас. По-долу са описани данните, обработвани като цяло, когато оборудването се използва.

· Местоположение на зарядната станция

Местоположението на станцията за зареждане се определя чрез GNSS позициониране и се записва локално в косачката-робот. Това е необходимо, за да навигира косачката обратно към станцията за зареждане, когато приключи с косенето. Когато е необходимо обслужване, тази информация може да бъде прочетена физически от оборудването чрез лог файла.

· Час на изгрев и час на залез

Часът на изгрев и залез се определя чрез GNSS позициониране и се записва локално в косачката-робот. Това е необходимо, за да може оборудването да се стартира само в интервал от време, когато камерата е в състояние да генерира изображения с достатъчна яркост. Когато е необходимо обслужване, тази информация може да бъде прочетена физически от оборудването чрез лог файла.

· Изображения, създадени от камерата

Изображенията, генерирани от камерата, се записват локално в косачката-робот. Това се изисква от системата, за да подобрява постоянно алгоритъма на косачката-робот. На косачката ще намерите изображения, които са генерирани през последните 15 минути работа по косене. Този набор от данни се презаписва непрекъснато. Не се генерират изображения, когато косачката е разположена в станцията за зареждане или търси станцията за зареждане. Когато е необходимо обслужване, тези изображения могат да бъдат прочетени на място, за да се разберат всички възникнали неизправности. След това тези изображения се изтриват.

Както специфичните за местоположението данни, така и генерираните изображения могат да бъдат изтрити от оборудването от вас сами. В този случай първо трябва да изключите косачката-робот с главния превключвател. Чрез едновременно натискане на бутона за заключване (за изтриване на GNSS данни) или бутона „OK” (за изтриване на изображения от камерата) и включване на косачката-робот с главния превключвател, можете да изтриете записаните данни. На оборудването ще прозвучи звуков сигнал, за да потвърди изтриването.

Подробна документация относно нашите указания за защита на данните можете да намерите на нашата начална страница в „Защита на данните“.
14. Индикатор на зарядното устройство
	Състояние на индикатора
	Обяснение и действия

	Червен светодиод
	Зелен светодиод
	

	Не свети
	Премигва
	Готов за употреба
Зареждащото устройство е свързано към електрическата мрежа и е готово за използване; в зарядното устройство няма батерия.

	Свети
	Не свети
	Зареждане
Зарядното устройство зарежда акумулаторната батерията в режим на бързо зареждане. Времето за зареждане се показва директно на зарядното устройство.

Важно! Действителното време на зареждане може да варира малко от посочените времена за зареждане в зависимост от съществуващото зареждане на батерията

	Не свети
	Свети
	Батерията е заредена и е готова за употреба. (ГОТОВА ЗА РАБОТА)
След това устройството сменя режима на режим на внимателно зареждане, докато акумулаторната батерия се зареди напълно.
За да направите това, оставете батерия на зарядното устройство за прибл. 15 минути по-дълго.

  Действие:
Извадете акумулаторната батерия от зареждащото устройство. Изключете зареждащото устройство от електрозахранващата мрежа.

	Премигва
	Не свети
	Адаптирано зареждане
Зареждащото устройство е в режим на внимателно зареждане.
От съображения за безопасност зареждането се извършва по-бавно и отнема повече време. Причините могат да бъдат:

- Акумулаторната батерия не е била използвана много дълго време.

- Температурата на батерията е извън идеалния диапазон.
Действие:
Изчакайте зареждането да завърши. Можете да продължите да зареждате акумулаторната батерия.

	Премигва
	Премигва
	Неизправност
Зареждането повече не е възможно. Акумулаторната батерия е дефектирала. 
Действие:
Никога не зареждайте дефектирала акумулаторна батерия. Извадете акумулаторната батерия от зареждащото устройство.

	Свети
	Свети
	Грешка в температурата
Акумулаторната батерия е твърде гореща (напр., поради наличие на пряка слънчева светлина) или е твърде студена (под 0°С).
Действие:
Извадете акумулаторната батерия и я оставете на стайна температура (прибл. 20°С) в продължение на един ден.


Сервизна информация
Ние имаме компетентни сервизни представители във всички страни, посочени в гаранционната карта, чиито данни за контакт могат да бъдат намерени също на гаранционната карта. Тези партньори ще ви помогнат за всички заявки за сервиз, като ремонти, заявки за резервни части или подмяна на износени части или за закупуване на консумативи.
Обърнете внимание, че следващите части на този продукт подлежат на нормално или естествено износване и поради това, те се употребяват като консумативи.
	Категория
	Пример

	Износващи се части*
	Акумулаторна батерия

	Консумативи*
	Ножове

	Липсващи части
	


* Не е задължително да бъдат включени в обхвата на доставката!
При дефекти или неизправности, моля, регистрирайте проблема в интернет на www.Einhell-Service.com или докладвайте на посочения на гаранционната карта адрес или телефон, за констатирания от Вас проблем. Моля, уверете се, че сте дали прецизно описание на проблема и при всички случаи отговорете на следващите въпроси:
· Работеше ли вашия уред като цяло или беше дефектен от началото?
· Забелязали ли сте нещо (признак на дефект) преди възникване на неизправността?
· Каква е неизправността на уреда по ваше мнение (основен признак)?
Опишете тази неизправност.
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